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ABSTRAK 

MONITORING KAPAL MENGGUNAKAN GR-AIS DENGAN 

RAPSBERRY PI DAN RTL-SDR 

 

 

IKA ARILA KHOIRUNISA 

061730330959 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

 

Automatic Identification System (AIS) merupakan prasyarat mutlak bagi 

kapal untuk dapat beroperasi secara legal di perairan Indonesia. Dengan adaya 

penggunaan AIS ini, identitas kapal dapat diketahui posisinya, berikut identitas 

lainnya seperti kode MMSI, nama kapal, asal dan tujuan, ukuran kapal, serta 

informasi pandukung lainnya. Sinyal AIS yang ditransmisikan oleh kapal melalui 

gelombang radio VHF dapat diterima melalui perangkat RTL-SDR untuk diolah 

melalui perangkat penerjemah pada server. Pada laporan ini penulis menerapkan 

Raspberry pi dengan Operation System Rasbian yang digunakan untuk 

mengkonfigurrasi fungsi RTL-SDR sebagai receiver yang mampu menerima 

informasi komposit dari sinyal AIS. Untuk dapat menerima sinyal AIS secara 

utuh, dalam laporan ini menggunakan antenna yagi dengan penempatan secara 

Line Of Sight terhadap area sumber data AIS. Lokasi pengambilan data dilakukan 

di area Jembatan Musi 4 dan Lantai 7 Vessel Statisiun Traffic Palembang. 

Bardasarkan pengujian yang dilakukan, data AIS yang diterima melalui Antena 

Yagi dan RTL-SDR, selanjutnya dikonversi menjadi bentuk sinyal digital 

waterfall line pada software SDRSharp, dan diproses melalui proses decoding 

oleh AIS Mon. Data hasil decoding oleh AISMon ini akan menghasilkan 

informasi terenkripsi dengan format text !AIVDM  sebagai protocol decoding 

AIS, yang selanjutnya dapat diplotting menjadi koordinat map pada software 

OpenCPN. Keberhasilan proses penerjemahan pada pengolahan data AIS ini 

sangat ditentukan dengan kuat lemahnya sinyal yang mampu diterima oleh 
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receiver RTL-SDR, karena itu penempatan antenna dan receiver harus bebas 

halangan atau LOS dengan sumber pancar transponder AIS kapal. 

Kata Kunci : GR-AIS, Raspberry PI, RTL-SDR, Radio VHF. 
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ABSTRACT 

MONITORING OF VESSEL USING GR-AIS WITH RASPBERRY PI AND 

RTL-SDR 

 

 

IKA ARILA KHOIRUNISA 

061730330959 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

 

 Automatic Identification System (AIS) is an absolute prerequisite for 

ships to operate legally in Indonesian waters. With the use of AIS, the ship's 

position can be identified, along with other identities such as the MMSI code, ship 

name, origin and destination, ship size, and other supporting information. The AIS 

signal transmitted by the ship via VHF radio waves can be received through the 

RTL-SDR device to be processed through an interpreter device on the server. In 

this report, the authors apply Raspberry pi with the Rasbian Operation System 

which is used to configure the RTL-SDR function as a receiver capable of 

receiving composite information from AIS signals. In order to receive the full AIS 

signal, this report uses a yagi antenna with a Line Of Sight placement to the AIS 

data source area. The location of data collection was carried out in the area of the 

Musi 4 Bridge and 7th Floor Vessel Traffic Statistics Palembang. Based on the 

tests carried out, the AIS data received through the Yagi Antenna and RTL-SDR 

are then converted into a digital waterfall line signal in the SDRSharp software, 

and processed through a decoding process by AIS Mon. The decoding data by 

AISMon will produce encrypted information in the text format! AIVDM as the 

AIS decoding protocol, which can then be plotted into map coordinates in the 

OpenCPN software. The success of the translation process in AIS data processing 

is very much determined by the strength and weakness of the signal that can be 

received by the RTL-SDR receiver, therefore the placement of the antenna and 

receiver must be barrier-free or LOS with the ship's AIS transponder transmitting 

source. 

  

Keywords: GR-AIS, Raspberry PI, RTL-SDR, VHF Radio. 
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