BAB I1
TINJAUAN PUSTAKA

2.1.  Internet Of Things

Internet of Things (1oT) adalah suatu konsep dimana objek tertentu punya
kemampuan untuk mentransfer data lewat jaringan tanpa memerlukan adanya
interaksi dari manusia ke manusia ataupun dari manusia ke perangkat komputer.
Teknologi internet of things juga dapat didefinisikan sebagai teknologi yang
memungkinkan adanya komunikasi dan pengendalian berbagai macam benda
(perangkat elektronika) melalui jaringan internet, sehingga menjadikan perangkat-
perangkat elektronik mudah untuk terhubung langsung ke internet guna
memudahkan konektifitas antar perangkat. Secara umum, sistem loT berfungsi
untuk mengumpulkan data yang dihasilkan oleh perangkat elektronik yang
terhubung ke internet untuk dapat diolah dan dianalisa, sehingga dapat digunakan
untuk mengontrol dan memonitor kinerja perangkat tersebut. [5]

Cara kerja 10T, dengan memanfaatkan suatu argumentasi pemrograman, di
mana tiap-tiap perintah argumen tersebut dapat menghasilkan suatu interaksi antar
mesin yang telah terhubung secara otomatis tanpa campur tangan manusia dan
tanpa dibatasi oleh jarak yang jauh. Internet menjadi penghubung antara kedua
interaksi mesin tersebut. Manusia dalam IoT tugasnya hanyalah menjadi pengatur

dan pengawas dari mesin-mesin yang bekerja secara langsung tersebut.[7]
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Gambar 2.1 Konsep dari Internet of Things (1oT).



Gambar 2.1 menunjukkan konsep keseluruhan dari Internet of Things (loT)

dimana peralatan menggunakan sensor dan aktif terhubung di berbagai jaringan

internet. Internet of Things (IoT) mencakup berbagai sektor salah satunya yaitu

Smart home atau rumah pintar yang dilengkapi dengan perangkat berteknologi

tinggi yang memungkinkan system dan perangkat yang ada saling terhubung. Smart

home system merupakan rumah pintar untuk mengendalikan peralatan atau

perlengkapan rumah secara otomatis dengan jarak jauh.

1.

Unsur-unsur pembentuk 10T yang mendasar adalah :
Kecerdasan Buatan (Artificial Intelligence/Al), 1oT membuat hampir semua
mesin yang ada menjadi “Smart” (pintar). Ini berarti 10T bisa meningkatkan
segala aspek kehidupan kita dengan pengembangan teknologi yang
didasarkan pada Al. Pengembangan teknologi yang ada dilakukan dengan
pengumpulan data, algoritma kecerdasan buatan, dan jaringan yang tersedia.
Konektivitas dalam 10T, ada kemungkinan untuk membuat atau membuka
jaringan baru, dan jaringan khusus loT. Jaringan ini tidak lagi terikat hanya
dengan penyedia utamanya saja. Jaringannya tidak harus berskala besar dan
mahal, bisa tersedia pada skala yang jauh lebih kecil dan lebih murah. loT
bisa menciptakan jaringan kecil di antara perangkat sistem.
Sensor merupakan pembeda yang membuat 10T unik dibanding mesin
canggih lainnya. Sensor ini mampu mendefinisikan instrumen, yang
mengubah 0T dari jaringan standar dan cenderung pasif dalam perangkat,
sehingga menjadi suatu sistem aktif yang dapat diintegrasikan ke dunia
nyata dalam kehidupan sehari-hari.
Keterlibatan Aktif (Active Engagement), loT mengenalkan paradigma yang
baru bagi konten aktif, produk, maupun keterlibatan layanan.
Perangkat Berukuran Kecil. IoT memanfaatkan perangkat-perangkat kecil
yang dibuat khusus agar menghasilkan ketepatan, skalabilitas, dan
fleksibilitas yang baik.[7]



2.2. ESP8266
ESP8266 merupakan modul wifi yang berfungsi sebagai perangkat
tambahan mikrokontroler seperti Arduino agar dapat terhubung langsung dengan
wifi dan membuat koneksi TCP/IP. Modul ini membutuhkan daya sekitar 3.3v
dengan memiliki tiga mode wifi yaitu Station, Access Point dan Keduanya. Modul
ini juga dilengkapi dengan prosesor, memori dimana jumlah pin bergantung dengan
jenis ESP8266 yang digunakan. Modul ini bisa berdiri sendiri tanpa menggunakan
mikrokontroler apapun karena sudah memiliki perlengkapan layaknya
mikrokontroler. Firmware yang digunakan oleh perangkat ini menggunakan AT
Command, selain itu ada beberapa Firmware yang digunakan oleh perangkat ini
berbasis open source yang diantaranya adalah sebagai berikut :
a. NodeMCU dengan menggunakan basic programming lua
b. MicroPython dengan menggunakan basic programming python
c. AT Command dengan menggunakan perintah perintah AT command
Untuk  memprogram perangkat ESP8266  vyaitu dengan
menggunakan software Arduino IDE, pada software Arduino IDE kita dapat
menambahkan library ESP8266 pada board manager, dengan itu kita dapat lebih
mudah untuk memprogramnya.[8]
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Gambar 2.2 ESP8266

(https://www.electronicaembajadores.com/en)
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Tabel 2.1 Spesifikasi ESP8266.[9]

Sesifikasi Nodemcu V3
Mikrokontroler ESP8266
Ukuran Board 57 mmx 30 mm
Tegangan Input 3.3~5V

GPIO 13 Pin
Kanal PWM 10 Kanal
10 bit ADC Pin 1 Pin
Flash Memory 4 MB
Clock Speed 40/26/24 MHz
WiFi IEEE 802.11 b/g/n
Frekuensi 2.4 GHz - 22.5 GHz
USB Port Micro USB
Card Reader Tidak Ada
USB Serial Converter CH340G

2.3. Relay

Relay adalah Saklar (Switch) yang dioperasikan secara listrik dan
merupakan komponen elektromekanikal yang terdiri dari 2 bagian utama yakni
Elektromagnet (Coil) dan Mekanikal (seperangkat kontak saklar/switch). Relay
menggunakan Prinsip elektromagnetik untuk menggerakkan kontak saklar
sehingga dengan arus listrik yang kecil (low power) dapat menghantarkan listrik
yang bertegangan lebih tinggi. [10]
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Gambar 2.3 Bentuk Relay dan Simbol Relay
(https://teknikelektronika.com/)
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2.3.1. Fungsi Relay
Beberapa fungsi relay yang telah umum diaplikasikan kedalam peralatan
elektronika diantaranya adalah :
1. Relay digunakan untuk menjalankan fungsi logika (logic function)
2. Relay digunakan untuk memberikan fungsi penundaan waktu (Time Delay
Function)
3. Relay digunakan untuk mengendalikan sirkuit tegangan tinggi dengan
bantuan dari signal tegangan rendah.
4. Ada juga relay yang berfungsi untuk melindungi motor ataupun komponen
lainnya dari kelebihan tegangan ataupun hubung singkat.[10]

2.3.2.  Prinsip Kerja Relay

Coil adalah gulungan kawat yang mendapat arus listrik, sedang contact
adalah sejenis saklar yang pergerakannya tergantung dari ada tidaknya arus listrik
di coil . Contact ada 2 jenis : Normally Open (kondisi awal sebelum diaktifkan
open), dan Normally Closed (kondisi awal sebelum diaktifkan close). Secara
sederhana berikut ini prinsip kerja dari relay : ketika Coil mendapat energi listrik

(energized), akan timbul gaya elektromagnet yang akan menarik armature yang

berpegas, dan contact akan menutup [11].
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Gambar 2.4 Struktur Sederhana Relay
(https://teknikelektronika.com/)
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Kontak point relay terdiri dari 2 jenis yaitu:
1. Normally Close (NC) yaitu kondisi awal sebelum diaktifkan akan selalu
berada pada posisi close (tertutup).
2. Normally Open (NO) yaitu kondisi awal sebelum diaktifkan akan selalu

berapa pada posisi open (terbuka).[10]

2.3.3.  Module Relay 2 Channel

Pada tugas akhir ini menggunakan relay 2 channel. Module Relay 2
channel adalah sebuah saklar magnet, dimana berfungsi untuk memutus atau
mengubah satu atau lebih kontak. Relay berisi kumparan elektromagnet dengan inti
magnet besi lunak, dimana jika diberi arus maka akan menghasilkan medan magner.
Arus yang digunakan pada rangkaian adalah arus DC , berikut ini gambar relay

module 2 channel :[12]
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Gambar 2.5 Relay 2 Channel
(http://indomaker.com/)

CN1
[
©

o @
1
CN2

vce

KEALAB
vce

e
: Y
:
it ] —©
D4 RE2 - @
12V RELAY

Gambar 2.6 Skematik Relay 2 Channel

(https://www.electronics-lab.com/)
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Spesifikasi Relay 2 Channel

Adapun spesifikasi dari module relay 2 channel, sebagai berikut :
Menggunakan tegangan rendah, 5V, sehingga dapat langsung dihubungkan
pada sistem mikrokontroler.
Tipe relay adalah SPDT (Single Pole Double Throw): 1 COMMON, 1 NC
(Normally Close), dan 1 NO (Normally Open).
Memiliki daya tahan sampai dengan 10A.
Pin pengendali dapat dihubungkan dengan port mikrokontroler mana saja,
sehingga membuat pemrogram dapat leluasa menentukan pin
mikrokontroler yang digunakan sebagai pengendali.
Dilengkapi rangkaian penggerak (driver) relay dengan level tegangan TTL
sehingga dapat langsung dikendalikan oleh mikrokontroler.
Driver bertipe “active high” atau kumparan relay akan aktif saat pin
pengendali diberi logika “1”.
Driver dilengkapi rangkaian peredam GGL induksi sehingga tidak akan
membuat reset sistem mikrokontroler. Connection:

a. VCC connect to 5V

b. GND connect to GND

c. 1IN1-1N2 relay control interface connected MCU’s 1O port.[13]
Motor Servo

Motor Servo merupakan motor listrik dengan menggunakan sistem closed

loop. Sistem tersebut digunakan untuk mengendalikan akselerasi dan kecepatan

pada sebuah motor listrik dengan keakuratan yang tinggi. Selain itu, motor servo

biasa digunakan untuk mengubah energi listrik menjadi mekanik melalui interaksi

dari kedua medan magnet permanent. Pada umumnya, motor servo terdiri dari tiga

komponen utama yaitu:

a.
b.

C.

Motor
Sistem kontrol
Potensiometer atau encoder.[14]

Motor berfungsi sebagai penggerak roda gigi agar dapat memutar

potensiometer dan poros output-nya secara bersamaan. Potensiometer atau encoder
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berfungsi sebagai sensor yang akan memberikan sinyal umpan balik ke sistem
kontrol untuk menentukan posisi targetnya. Jika sistem kontrol mendeteksi posisi
target pada motor servo sudah benar, maka putarannya secara otomatis akan
berhenti. Namun, jika posisi target atau sudutnya belum tepat maka motor servo
akan diubah posisinya sampai benar.[14] Pada tugas akhir ini menggunakan motor

servo sg 90.

Gambar 2.7 Motor Servo

(https://www.digitspace.com/)

2.4.1. Jenis Motor Servo Berdasarkan Arus
Pada umunya motor servo dapat terbagi menjadi dua jenis berdasarkan
beban arusnya, yaitu:
1. Motor Servo AC
Motor Servo AC merupakan jenis yang dapat menangani tegangan arus
listrik yang tinggi atau beban berat. Motor servo AC sangat cocok diaplikasikan
pada mesin-mesin industri yang bertujuan untuk dapat mengendalikannya.
2. Motor Servo DC
Motor servo DC merupakan jenis yang hanya dapat menangani tegangan
arus dan beban yang lebih kecil. Sehingga motor servo DC cocok diaplikasikan

pada mesin-mesin kecil seperti mobil dan pesawat remote control.[14]


https://www.digitspace.com/sg90-servo-motor
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2.4.2. Jenis Motor Servo Berdasarkan Pengaplikasian
Berdasarkan pengaplikasiannya, motor servo dapat terbagi menjadi 4 jenis. Yaitu:
1. Positional Ratation (Posisi Rotasi)

Motor servo rotasi posisi (Positional Rotation) merupakan jenis yang paling
sering digunakan. Jenis ini mempunyai poros output berputar setengah
lingkaran yang dapat bergerak searah ataupun berlawanan dengan arah jarum
jam. Selain itu, terdapat juga roda gigi tambahan sebagai mekanisme untuk
mencegah putaran poros motor servo yang melebihi batasnya. Jenis ini biasanya
digunakan atau diaplikasikan pada remote control mobil ataupun pesawat,
tangan robot dan sebagainya.[14]

Gambar 2.8 Motor Servo Rotasi Posisi

(https://sinaupedia.com/)

2. Vontinus Ratation (Rotasi Terus Menerus)

Jenis rotasi terus menerus (Continous Rotation) merupakan motor servo
yang dapat berputar 360°. Motor servo jenis ini juga dapat berputar searah
ataupun berlawanan dengan arah jarum jam. Selain itu motor servo ini tidak
mempunyai sudut defleksi putaran seperti yang lainnya, melainkan berputar
secara terus menerus. Untuk membedakannya dengan jenis yang lainnya,
biasanya pada fisik motor servo jenis ini akan tertulis tipenya. Jenis motor servo

ini biasanya digunakan atau diaplikasikan untuk Mobile Robot.[14]


https://sinaupedia.com/
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Gambar 2.9 Motor Servo Rotasi Terus Menerus

(https://sinaupedia.com/)

3. Linear Servo Motor

Jika motor servo lainnya dapat bergerak memutar, jenis ini hanya berputar
secara linear (maju dan mundur) saja. Motor servo linear mempunyai roda gigi
tambahan didalamnya dengan mekanisme rack and pinion. Motor
servo linear akan melepaskan medan magnet dan mengubah energi listrik
menjadi gerak tanpa memerlukan transmisi mekanisme konversi
didalamnya.[14]

» .

Gambar 2.10 Motor Servo Linear
(https://sinaupedia.com/)
4. Brushless DC Servo Motor

Jenis ini merupakan motor servo yang tidak menggunakan brush sebagai
komponen didalamnya. Umumnya, Brushless DC motor servo ini sama seperti
jenis motor servo lainnya. Yang membedakan hanya pada proses komutasinya.
Proses komutasi pada jenis ini sudah tidak lagi menggunakan komponen
komutator mekanik dengan brush. Melainkan menggunakan teknologi

elektronik didalam proses komutasinya, yaitu controller dan sensor .[14]


https://sinaupedia.com/
https://sinaupedia.com/

16

Untuk pengaplikasiannya, biasanya jenis ini digunakan pada sepeda motor
dan mobil listrik, DVD Player, cooling fan komputer dan sebagainya.
Pengaplikasian motor servo ini terus meningkat karena sangat efisien dengan

daya motor kecil pun mampu menghasilkan putaran yang tinggi.[14]

Gambar 2.11 Motor Servo Brushless DC
(https://sinaupedia.com/)

2.4.3. Prinsip Kerja Motor Servo

Pada dasarnya, motor servo dapat berfungsi berdasarkan lebar sinyal
modulasi (Pulse Wide Modulation — PWM) yang menggunakan sistem kontrol.
Lebar sinyal yang diberikan ini akan menentukan posisi sudut putaran pada poros
motor servo seperti pada gambar dibawah ini: .[14]
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Gambar 2.12 Posisi Sudut Putaran Pada Poros Motor Servo

(https://sinaupedia.com/)
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Pada gambar diatas, lebar sinyal dengan waktu 1,5 ms akan segera memutar
poros motor servo ke posisi sudut 90°. Selain itu sistem kontrol akan
mendeteksinya. Jika sinyal lebar kurang dari 1,5 ms maka porosnya akan berputar

ke arah 0° atau kekiri (berlawanan arah jarum jam).[14]

Sedangkan jika sinyal lebih lama dari 1,5 ms maka porosnya akan berputar
ke arah posisi 180° atau kekanan (searah dengan jarum jam). Ketika sinyal lebar
telah diberikan, maka poros pada motor servo akan bergerak dan bertahan sesuai
dengan posisi yang sudah ditargetkan. Jika ada input eksternal yang ingin memutar
atau mengubah posisinya, maka sistem closed loop akan langsung bekerja dengan
menahannya.[14]

Namun, posisi motor servo tidak mampu bertahan selamanya. Sinyal PWM
harus diulang setiap 20ms agar posisi poros motor servo dapat selalu menahannya.
Dengan memanfaatkan sistem closed loop, maka poros motor servo akan tetap

diposisi idealnya secara otomatis.[14]

2.5. Program Arduino IDE

Integrated Developtment Enviroenment (IDE), atau  lingkungan
terintegrasi yang digunakan untuk melakukan pengembangan. Disebut sebagai
lingkungan karena melalui software inilah arduino memerlukan pemrograman
untuk melakukan fungsi-fungsi yang dibenamkan melalui sintaks pemrograman.
Arduino menggunakan bahasa pemrograman sendiri yang menyerupai bahasa C.
Bahasa pemrograman Arduino (Sketch) sudah dilakukan perubahan untuk
memudahkan pemula dalam melakukan pemrograman dari bahasa aslinya. Arduino
IDE ini dikembangkan dari software Processing yang dirombak menjadi Arduino

IDE khusus untuk pemrograman dengan Arduino.[15]


https://processing.org/
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File Edit

€D sketch_aug24a | Arduino L O *

sketch_aug24a

void secup() { 3 ~
f/ put your setup code here, TO Fun ORCe:

}

vold loop{) |
f/ put your main code here, to run repeatedly:

}

-~
[X=]

[==]
<

t compatible), 48 (no SPIFFS), v2 Lower Memory, Disabled, None, Only Sketeh, 115200 on COM3

Gambar 2.13 Tampilan Program Arduino IDE

Tabel 2.2 Keterangan Tampilan Program Arduino IDE

No Tampilan Keterangan

Berfungsi untuk melakukan checking kode yang kamu
1 Verify buat apakah sudah sesuai dengan kaidah

pemrograman yang ada atau belum

Berfungsi untuk melakukan kompilasi program atau
2 Upload

kode yang kamu buat menjadi bahsa yang dapat

dipahami oleh mesih alias si Arduino
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New

Berfungsi untuk membuat Sketch baru

Open

Berfungsi untuk membuka sketch yang pernah kamu
buat dan membuka kembali untuk dilakukan editing

atau sekedar upload ulang ke Arduino.

Save

Berfungsi untuk menyimpan Sketch yang telah kamu
buat.

Serial
Monitor

Berfungsi untuk membuka serial monitor. Serial
monitor disini merupakan jendela yang menampilkan
data apa saja yang dikirimkan atau dipertukarkan
antara arduino dengan sketch pada port serialnya.
Serial Monitor ini sangat berguna sekali ketika kamu
ingin membuat program atau
melakukan debugging tanpa menggunakan LCD pada
Arduino. Serial monitor ini dapat digunakan untuk
menampilkan nilai proses, nilai pembacaan, bahkan

pesan error.[11]

Keterangan
Aplikasi

Pesan- pesan yang dilakukan aplikasi akan muncul,
missal “Compiling” dan “Done Uploding” Ketika
mengcompile dan mengupload sketch ke board.

Konsol

Pesan-pesan yang dikerjakan aplikasi dan pesan-pesan
tentang sketch akan muncul pada bagian ini. Missal,

Ketika aplikasi mengcompile atau Ketika ada
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kesalahan pada sketch yang dibuat, maka informasi

error dan baris akan diinformasikan dibagian ini.

9 Informasi Bagian ini menginformasikan port yang digunakan
Port oleh board arduino.[17]

2.6. Aplikasi Telegram Messenger

Telegram adalah salah satu aplikasi media social. Aplikasi Telegram
awalnya dibangun untuk keperluan agar ada jalur komunikasi yang aman yang tidak
dapat ditembus oleh intelijen pemerintah Rusia. Telegram dapat berjalan lintas
platform, baik pada Android, i0OS, BlackBerry, dan Windows Phone, dengan
menggunakan telegram dapat lebih mudah, cepat, efisien dan menarik,
dibandingkan sebelumnya menggunakan Short Message Service (SMS), selain
pengguna dapat mengirim pesan text, telegram juga memberikan fitur seperti
mengirim gambar, video, audio, dokumen dan informasi lokasi dengan mudah.[1]

Telegram Mesenger merupakan aplikasi pesan untuk smartphone dengan
basic mirip whatsapp messenger. Telegram Messenger merupakan aplikasi pesan
lintas platform yang memungkinkan kita bertukar pesan tanpa biaya, karena
Telegram Messenger menggunakan paket data internet yang sama untuk email,
browsing web, dan lain-lain. Aplikasi Telegram Messenger menggunakan koneksi
GPRS/3G atau WiFi untuk komunikasi data. Dengan menggunakan Telegram, kita
dapat melakukan obrolan online, berbagi file, bertukar foto dan lain-lain. Aplikasi
Telegram Messenger memiliki banyak keunggulan dibandingkan aplikasi
Messenger lainnya, seperti Whatsapp, LINE, dan lain - lain. Aplikasi ini
menggunakan sistem cloud dimana apa bila kita restore storage di memory
Handphone maka data masih tetap ada dikarenakan tersimpan di cloud. Selain itu
dapat mengirim file dengan kapasitas besar, aplikasi messenger yang ringan dengan

aplikasi messenger lainnya dan memiliki banyak fitur lainnya.[1]
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Gambar 2.14 Logo Aplikasi Telegram Messenger

Aplikasi Telegram Messenger mempunyai banyak keunggulan dibanding

aplikasi messenger lainnya, adapun kelebihan dibanding aplikasi messenger lain :

a.

Gratis. Statement dari pihak telegram bilang aplikasi ini akan terus gratis
tanpa adanya iklan yang mengganggu.

Kirim pesan lebih cepat. Ini dikarenakan telegram berbasis cloud

Ringan. Ukuran grafis aplikasi ini sangat kecil sehingga dapat dijalankan
dengan ringan.

Dapat diakses dari berbagai perangkat secara bersama-sama. Berbeda
dengan whatsapp yang ketika menggunakan fitur web dari laptop/pc hp
tetap harus online, di telegram hp tidak perlu online sehingga lebih hemat
batre dan data.

Berbagi file banyak jenis dengan ukuran yang besar. Telegram
memperbolehkan kita untuk membagikan foto, video, dokumen (doc, pdf,
mp3, zip) maksimal per-file bisa mencapai ukuran 1,5 GB. Di whatsapp kita
hanya bisa mengirim foto dan video dengan batasan per-file 16 MB.

Grup mencapai 100 orang untuk standart dan upgrade ke supergoups bisa
mencapai 1000 orang.

Ada fitur channel pada telegram. Broadcasting dilakukan dengan
menggunakan channel dan dapat menampung anggota hingga tak terbatas.
Stickers pada telegram gratis dan cepat terkirim dengan menggunakan
format webP. Dan juga pengguna dapat membuat sticker dengan mudah.
Fitur Bot. Adalah akun yang dijalankan oleh aplikasi (bukan) orang. Bot ini
dilengkapi fitur AL (Artificial Intellegence — kecerdasan buatan). Bot ini
dapat melakukan apa saja seperti game, broadcasting dan apa saja aktivitas

di internet.
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J. Keamanan yang Baik. Telegram lebih aman dibandingkan dengan
Whatsapp. Telegram memiliki fitur secret chat yang lebih aman.

2.6.1. Telegram BOT

Telegram bot adalah sebuah bot atau robot yang diprogram dengan berbagai
perintah untuk menjalankan serangkaian instruksi yang diberikan oleh
pengguna. Bot ini hanyalah sebuah akun Telegram yang dioperasikan oleh
perangkat lunak yang memiliki fitur Al. Bot Telegram dapat melakukan apa saja
sesuai perintah (yang sudah tersedia). Bot telegram bisa digunakan untuk
melakukan pencarian, sebagai penghubung, pengingat, pengajar, pengintegrasi, dan
lainnya.[17]

Cara untuk membuat account bot pada telegram cukup mudah, yaitu dengan
search BotFather pada telegram dan ditemukan account BotFather. Kirimkan
pesan pada BotFather : /start, /newbot, (Nama Bot), (Nama Bot) bot, maka account
bot pada telegram akan tersedia dengan nama account yang sudah diatur pada awal
memulai bot. Untuk dapat mengintegrasikan fitur Bot pada mikrokontroller
maupun mikroprosessor, diharuskan terlebih dahulu mengusai bahasa pemograman
seperti Python, Java, PHP dan lainnya. Hal itu disebabkan karena bot dengan kata
lain robot bisa dijalankan atas dasar perintah, perintah itu dengan kata lain dibuat
melalui bahasa pemograman, apabila bot diberi perintah akan berjalan sesuai

bahasa pemograman yang sudah dibuat sesuai perintah yang ingin kita jalankan.[1]

BotFather

BotFather is the one bot to rule them all. Use
it to create new bot accounts and manage
your existing bots.

Gambar 2.15 BotFather Telegram
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2.7.  Sensor DHT11

Sensor DHT11 adalah salah satu jenis sensor yang banyak digunakan pada
project berbasis arduino. Sensor ini memiliki keunikan yaitu dapat membaca suhu
(temperature) ruangan dan kelembapan udara (humidity). Sensor ini dikemas dalam
bentuk kecil dan ringkas, serta harganya yang terjangkau. Kegunaan sensor DHT11
ini biasanya dipakai pada project monitoring suhu ruangan maupun kelembapan
udara pada ruangan oven. [18]

Sensor DHT11 memiliki 2 versi, yatu versi 4 pin dan versi 3 pin. Tidak ada
perbedaan karakteristik dari 2 versi ini. Pada versi 4 pin,. Pin 1 adalah tegangan
sumber, berkisar antara 3V sampai 5V. Pin 2 adalalah data keluaran (output) . Pin
ke 3 adalah pin NC (normall y close ) alias tidak digunakan dan pin ke 4 adalah
Ground. Sedangkan pada versi 3 kaki, pin 1 adalah VCC antara 3V sampai 5V, pin
2 adalah data keluaran dan pin 3 adalah Ground. Adapun versi upgrade
(peningkatan) dari sensor DHT11 adalah sensor DHT22. Tidak ada perbedaan pada
susunan pin, hanya saja akurasi dari DHT22 lebih tinggi dari DHT11, yakni

sevbesar 0.5 °C untuk temperature dan 2.5% untuk kelembapan. [18]

1.UWCC |
2.Daka

3.HC
4. Graun

Gambar 2.16 Sensor DHT11 4 Pin

(https://www.andalanelektro.id/)
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3.Ground

Gambar 2.17 Sensor DHT11 3 Pin

(https://www.andalanelektro.id/)

Spesifikasi Sensor DHT11

Tegangan Input 3-5V

Arus 0.3mA, Iddle 60uA

Periode sampling 2 detik

Output data serial

Resolusi 16bit

Temperatur antara 0°C sampai 50°C (akurasi 1°C)
Kelembapan antara 20% sampai 90% (akurasi 5%). [18]

Cara Kerja Sensor DHT11

Sensor DHT11 merupakan serangkaian komponen senor dan IC kontroller

yang dikemas dalam satu paket. Sensor ini ada yang memiliki 4 pin ada pula yang

3 pin. Tapi tidak menjadi masalah karena dalam penerapannya tidak ada

perbedaan.didalam bodi sensor yang berwarna biru atau putih terdapat sebuah

resistor dengan tipe NTC (Negative Temperature Coefficient). [18]

Resistor jenis ini memiliki karakteristik dimana nilai resistansinya

berbanding terbalik dengan kenaikan suhu. artinya, semakin tinggi suhu ruangan

maka nilai resistansi NTC akan semakin kecil. Sebaliknya nilai resistansi akan

meningkat ketika suhu disekitar sensor menurun. Didalamnya juga terdapat sebuah

sensor kelembapan dengan karkteristik resistif terhadp perubahan kadar air di
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udara. Data dari kedua sensor ini diolah didalam IC kontroller. IC kontroller ini

akan mengeluarkan output data dalam bentuk single wire bi-directional. [18]

2.8. LampuLED

Lampu LED ini merupakan jenis Lampu yang paling hemat pemakaian
energinya. Lampu ini  konstruksinya kecil sehingga dapat diterapkan dalam
berbagai aplikasi. Disamping itu, warna yang dihasilkan berwarna-warni sehingga
nampak indah. Jenis-jenis Lampu memang sangat menguntungkan bagi kehidupan
kita. Dengan mempergunakan jenis Lampu yang sesuai, maka dekorasi rumah kita

dapat menjadi indah.[19]

N

Gambar 2.18 Lampu LED
(https://www.pngwing.com/)

Lampu ini merupakan sirkuit semikonduktor yang memancarkan cahaya
ketika dialiri listrik. Sifatnya berbeda dengan filamen yang harus dipijarkan
(dibakar) atau lampu TL vyang merupakan pijaran partikel. Lampu
LED memancarkan cahaya lewat aliran listrik yang relatif tidak menghasilkan
banyak panas. [19]

Karena itu Lampu LED terasa dingin dipakai karena tidak menambah panas
ruangan seperti lampu pijar. Lampu LEDjuga memiliki warna sinar yang beragam,
yaitu putih, kuning, dan warna-warna lainnya. Satu varian bentuk lampu LED
dimana bentuk lampu LED yang menggantikan bohlam bisa bermacam-macam.
Yang pasti adalah Lampu LED merupakan Lampu berisi kumpulan LED Kkecil
dengan warna putih atau kuning. Lampu LED merupakan lampu paling hemat

energi diantara jenis Lampu lainnya,[19]
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2.9. Kipas Angin

Kipas angin dipergunakan untuk menghasilkan angin. Fungsi yang umum
adalah untuk pendingin udara, penyegar udara, ventilasi (exhaust fan), pengering
(umumnya memakai komponen penghasil panas). Kipas angin juga ditemukan di
mesin penyedot debu dan berbagai ornamen untuk dekorasi ruangan.[20]

Kipas angin secara umum dibedakan atas Kipas angin tradisional antara lain
kipas angin tangan dan kipas angin listrik yang digerakkan menggunakan tenaga
listrik. Perkembangan kipas angin semakin bervariasi baik dari segi ukuran,
penempatan posisi, serta fungsi. Ukuran kipas angin mulai kipas angin mini (Kipas
angin listrik yang dipegang tangan menggunakan energi baterai), kipas angin Kipas
angin digunakan juga di dalam Unit CPU komputer seperti kipas angin untuk
mendinginkan processor, kartu grafis, power supply dan Cassing. Kipas angin
tersebut berfungsi untuk menjaga suhu udara agar tidak melewati batas suhu yang
di tetapkan. [20]

Kipas angin juga dipasang pada alas atau tatakan Laptop untuk
menghantarkan udara dan membantu kipas laptop dalam mendinginkan suhu laptop
tersebut. Kipas angin dapat dikontrol kecepatan hembusan dengan 3 cara yaitu
menggunakan pemutar, tali penarik serta remote control. Perputaran baling-baling
kipas angin dibagi dua yaitu centrifugal (Angin mengalir searah dengan poros

kipas) dan Axial (Angin mengalir secara pararel dengan poros Kipas).[20]

Gambar 2.19 Kipas

(https://id.computersm.com/)
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No Judul Tahun Penulis Metode/Alat Hasil

1 | Rancang Bangun | 2019 | lhsan Wemos D1 System kendali
Kendali Lampu Kamil Teja | mini, Relay, lampu
Menggunakan Sumarna, telegram memudahkan
Wemos D1 Mini dkk messenger. penggunak dalam
Dengan Pusat mengintrol lampu
Kendali Media dari jarak jauh
Sosial Telegram sehingga tidak

perlu mematikan
dan
menghidupkan
secara manual.

2 | Rancang Bangun | 2019 | Peby Metode yang Pada ruangan
Smart Home Wahyu dilakukan indoor kekuatan
System Purnawan, | pengukuran komunikasi data
Menggunakan dkk dengan dua lebih Tangguh
NodeMCU cara yaitu disbanding
Esp8266 Berbasis pengukuran outdoor sehingga
Komunikasi pada parameter | RSSI nya lebih
Telegram Received kuat. Pada hasil
Messenger Signal Strength | pengujian, nilai

Indication RSSI nya yang
(RSSI) dan tinggi berada
Quality Of pada -28 dBm
Service (QOS) | dan yang terkecil
pada -88 dBm.
3 | Detektor 2018 | Yuliza Raspberry Pi 3 | Sensor PIR, akan

Keamanan Rumah

Tipe B, Sensor
PIR, Buzzer,

mendeteksi orang

yang tidak
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Melalui Telegram

Messeger

LED, telegram

messenger.

dikenal akan
dideteksi dengan
indicator LED
yang menyala,
buzzer akan
berbunyi dan
mengirimkan
pemberitahuan ke
pemilik rumah
melalui telegram

messenger.

Rancang bangun
prototipe
smarthome
berbasis internet
of things (1oT)
menggunakan
aplikasi blynk
dengan module
ESP8266

2019

Jurnaldo
Ambarita,
dkk

ESP8266,
Motor DC,
LED, Solenoid,
Relay, L298N,
GPS

System bias
berjalan dengan
catatan bahwa
dibeberapa
percobaan terjadi
delay 2-4 detik.
Solenoid terjadi
kepanasan
selama 30
percobaan
dengan intensitas
semakin panas,
Motor DC delay
ketika diberi
perintah menutup
dan membuka
LED dengan
percobaan
manual harus

menekan push
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button sebanyak
2 kali.

Smart cat home

dengan  system

yang
menggunkakan

control

aplikasi telegram

2019

Alfi Safira
Anandatito,
dkk

Raspberry Pi3,
DHT11,
Arduino nano,
Motor Servo,
mg996r

Dari hasil
pengujian dapat
disimpulkan
bahwa seluruh
sistem pada
Smart Cat Home
dapat bekerja
dengan baik.
Pada sistem suhu
pada saat suhu <
22 °C penghangat
akan aktif, pada
saat suhu >26 °C
Kipas angin akan
aktif.




