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ABSTRAK 

PERANCANGAN DAN PEMBUATAN VECTORED THRUST SYSTEM 

PROTOTIPE PESAWAT VERPOLY 

Oleh 

Ghazy Reyhan Salman 

0617 3032 1381 

 Verpoly merupakan pesawat Electric VTOL multifungsi yang bisa membantu 

Negri kita tercinta untuk menghubungkan pulau-pulau, membantu pemetaan lokasi yang 

belum terjamah, mengirimkan barang cepat, tepat, dan akurat, serta mimpi besar untuk 
membawa penumpang sebagai taxi terbang online. Hal itu tentu membutuhkan peforma 

Engine yang bagus dan kuat, kami pun memilih EDF (Electric Ducted Fan) sebagai Engine 

utama kami. EDF memiliki prinsip kerja yang mirip dengan Turbojet Engine yang 

mengompres Fluida sehingga menghasilkan dorongan yang cukup kuat untuk 

menerbangkan pesawat Verpoly. 

 Uji coba yang kami lakukan merupakan percobaan yang yang akan menetukan 
jumlah EDF yang di butuhkan untuk menerbangkan pesawat Verpoly. Pada model 

prototipe yang akan dibuat dibutuhkan 10 EDF berukuran 30mm dengan Thrust 220 gram 

yang apabila dijumlahkan akan menghasilkan Thrust 2,2Kg yang sesuai dengan spesifikasi 

pesawat Verpoly. 

 Pada pengujian rancangan ini dilakukan 4 percobaan untuk mengetahui apakah 
konvigurasi 10 bisa mampu menerbangkan pesawat Verpoly  dan dapat disimpulkan bahwa 

10 EDF ini bisa menerbangkan Prototipe pesawat Verpoly dari perhitungan percobaan. 

Kata kunci : Verpoly, EDF 30mm, Thrust 
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ABSTRACT 

THE DESIGN AND THE CONSTRUCTION  VECTORED THRUST 

SYSTEM OF VERYPOLY AIRCRAFT PROTOTYPE 

By 

Ghazy Reyhan Salman 

0617 3032 1381 

 

Verpoly is a multifunctional Electric VTOL aircraft that can help our beloved 

country to connect to many islands, can assist the mapping of untouched location, 

delivering goods quickly, properly, and accurately, also becomes a big hope to take 

passengers as an online flying taxi. This absolutely requires a fine and strong performance 

engine. So that, we choose EDF (Electric Ducted Fan) as our main engine. EDF has a 
similarity with Turbojet Engine that compressing fluid in order to produce sufficient 

powerful Thrust to fly The Verypoly aircraft.  

The trial that we have done has become an experiment which will determine the 

required amount of EDF to fly The Verypoly Plane. It requiring 10 EDF in 30mm size and 

220 grams Thrust to make the prototype model. So, when all of it is combined, the result is  
2,2 Kg Thrust which means it suitable for the appropriate specification of The Verypoly 

plane.  

For the testing design, there are 4 (four) times trial to find out whether 10 

configurations capable to fly The Verypoly. From the experimental calculation, the result 

is the 10 EDF are able to fly The Verypoly. 

 

Key words: Verpoly, EDF 30mm, Thrust 
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