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ABSTRAK 

 

PAGAR GESER OTOMATIS MENGGUNAKAN SENSOR 

PHOTOELECTRIC BERBASIS PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER 

 

Oleh: 

REYNALDO PRATAMA 

061730320897 

 

      Pagar merupakan bagian terdepan dari suatu bangunan. Untuk memasuki 

suatu bangunan, pada umumnya pagar dioperasikan secara manual dengan cara 

didorong ataupun ditarik yang dianggap kurang efisien dari segi tenaga dan 

waktu. sehingga dibuatlah sistem pagar geser otomatis untuk mempermudah 

pengoperasian pagar.  

      Sistem pagar geser otomatis pagar ini menggunakan sensor photoelectric 

untuk mendeteksi objek yang akan melewati pagar. Sehingga terciptalah suatu 

sistem yang dapat membuka dan menutup pintu pagar secara otomatis sesuai 

dengan ukuran objek yang akan melewati pagar serta mengetahui pembacaan data 

analog untuk mengetahui tegangan baterai. 

      Programmable Logic Controller (PLC) CP1L berfungsi sebagai sistem 

pengendali dari pagar geser otomatis. Sensor photoelectric untuk mengetahui 

objek yang akan lewat, serta limit switch yang berfungsi untuk membatasi jarak 

terbukanya pagar, tergantung dari objek yang melewatinya. 

 

Kata kunci: Pagar Geser otomatis, Programmable Logic Controller, Sensor 

Photoelectric, Limit Switch 
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ABSTRACT 

 

AUTOMATIC SLIDING FENCE USING PHOTOELECTRIC  

SENSOR BASED PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER  

 

By: 

REYNALDO PRATAMA 

061730320897 

 

      The fence is the front part of a building. To enter a building, fences are 

generally operated manually by being pushed or pulled which are considered less 

efficient in terms of energy and time. so an automatic sliding fence system was 

made to simplify the operation of the fence. 

      This automatic sliding fence fence system use photoelectric sensor to detect 

objects that will pass through the fence. So as to create a system that can open and 

close the fence automatically according to the size of the object that will pass 

through the fence and find out analog data readings to find out the battery voltage. 

      The CP1L Programmable Logic Controller (PLC) functions as the control 

system of an automatic sliding fence. Photoelectric sensor to determine the object 

that will pass, as well as a limit switch that serves to limit the opening distance of 

the fence, depending on the object passing through it. 

 

Keywords:Automatic Sliding Fence, Programmable Logic Controller,     

Photoelectric Sensor, Limit Switch 
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