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Implementasi Sistem Monitoring Pemosisi Global Transportasi Darat 

Berbasis ESP32 dengan Komunikasi LoRa 

(2020 : xvii + 70 halaman + 48 gambar + 18 tabel + 9 lampiran) 

 

KEVIN FARID ALPHARISY 

0616 4035 1552 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Teknologi navigasi sudah menjadi komponen penting dalam kehidupan sehari-hari, 

perkembangan teknologi Internet of things (IoT) meningkat seiring dengan 

keperluan manusia akan suatu sistem yang dapat bekerja handal dalam 

mempermudahkan pekerjaan. LoRa merupakan protokol komunikasi wireless 

untuk Internet of Things yang memungkinkan perangkat IoT bisa dapat terhubung 

secara nirkabel dengan konsumsi daya yang rendah dan jarak pengiriman yang jauh. 

Tujuan dari penelitian ini menghasilkan suatu sistem pelacak sederhana yang dapat 

digunakan pada kendaraan bergerak ataupun transportasi umum sehingga 

membantu masyarakat untuk menerima informasi mengenai posisi dari alat 

transportasi umum agar dapat mengefisiensikan waktu, serta dapat digunakan juga 

sebagai sistem keamanan pada kendaraan pribadi. Pengembangan Tracker 

sebelumnya menggunakan teknologi wifi ataupun modul sim, jangkauan wifi dinilai 

sangat kecil yaitu kurang dari 50m dan modul sim yang kurang efisien oleh karena 

itu dilakukan pembaruan. Sistem sederhana ini dibangun menggunakan 

mikrokontroller ESP32 dan sistem komunikasi LoRa Antares. Ini bekerja pada 

frekuensi kanal 920-923 MHz. Sistem sederhana ini bekerja dengan modul GPS 

sebagai penerima informasi posisi berdasarkan triangulasi beberapa satelit di ruang 

angkasa, piranti yang berada dalam jangkauan gateway LoRa akan mengirimkan 

data ke webserver antares. Lalu data diolah dan ditampilkan secara visual ke 

dashboard. Delay rata-rata pengiriman pada cuaca cerah sebesar 5,04 detik, delay 

maksimum sebesar 10 detik, delay minimum 0 detik, packet loss sebesar 26%, 

piranti berhasil digunakan pada kendaraan bergerak dengan  jarak tempuh ± 5120 

m, radius maksimum sejauh 2,16 KM. Pengambilan data dilakukan di PT Telkom 

DDS Gegerkalong Hilir, Bandung. 

 

Kata Kunci : Antares, GPS, internet of things, LoRa, navigasi. 
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Implementation of Global Positioning Monitoring System for Land 

Transportation Based on ESP32 with LoRa Communication  

(2020 : xvii + 70 pages+ 48 picture + 18 tables + 9 appendixes) 

 

KEVIN FARID ALPHARISY 

0616 4035 1552 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

PROGRAM OF STUDY IN APPLIED GRADUATION OF THE 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Navigation technology has become an important component in everyday life, the 

development of the Internet of things (IoT) technology increases with the human 

need for a system that can work reliably in making work easier. LoRa is a wireless 

communication protocol for the Internet of Things that allows IoT devices to 

connect wirelessly with low power consumption and long delivery distances. The 

purpose of this study is to produce a simple tracking system that can be used on 

mobile vehicles or public transportation so that it helps the public to receive 

information about the position of public transportation so as to make time efficient, 

can also be used as a security system on private vehicles. Previously, the Tracker 

Development used wifi technology or sim module, the wifi range was considered to 

be very small, less than 50m and the sim module was less efficient therefore there 

must be renewed. This system was built using the ESP32 microcontroller and the 

LoRa Antares communication system. it works on the 920-923 MHz channel 

frequency. This system works with the GPS module as a receiver for position 

information based on triangulation of several satellites in space, devices that are 

within the reach of the LoRa gateway will send data to the webserver antares. Then 

the data is processed and displayed visually to the dashboard. The average 

shipping delay is 5.04 seconds, the maximum delay is 10 seconds, the minimum 

delay is 0 seconds, packet loss is 26%. The device is successfully used on a moving 

vehicle with a distance of ± 5120 m, , the maximum radius is 2.16 KM. Data was 

collected at PT Telkom DDS Gegerkalong Hilir, Bandung. 

 

Kata Kunci : Antares, GPS, Internet of things, LoRa, navigasi. 
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