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RANCANG BANGUN ADS-B MENGGUNAKAN RTL-SDR SEBAGAI RADIO 

RECEIVER DAN RASP-PI SEBAGAI MIKROKONTROLER 

(2020 : xvi + 58 halaman + 41 gambar + 8 tabel + 10 lampiran) 

 

MUHAMMAD RIZKY LUTHFY 

0616 4035 1889 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Automatic Dependent Surveillance - Broadcast (ADS-B) adalah sebuah teknologi 

pengawasan pesawat terbang non radar yang menggunakan informasi posisi dari satelit 

yang ditransmisikan  secara kontinu sebanyak dua kali setiap detik (broadcast) dalam 

pengelolaan ruang udara bagi transportasi sipil. Dengan teknologi ini, pesawat terbang-

lah yang terus – menerus mentransmisikan data ke sistem penerima di bandara. Data yang 

ditransmisikan berupa informasi penerbangan meliputi posisi, kecepatan, ketinggian, rute, 

bandara keberangkatan dan kedatangan dan sebagainya. Sebelum penggunaan ADS-B, 

kegiatan pengawasan ruang udara menggunakan radar konvensional yang mana cara 

kerjanya kebalikan dari teknologi ADS-B, yaitu radar di bandaralah yang 

mentransmisikan sinyal guna mendeteksi pesawat. Dengan menggunakan ADS-B, maka 

deteksi akan lebih baik dan lebih akurat, dibandingkan apabila menggunakan radar, yang 

tidak mampu mendeteksi pesawat yang terhalang gunung dan rentan terhadap kondisi 

cuaca. Pada paper ini penulis akan merancang dan membangun perangkat penerima 

sinyal ADS-B yang menggunakan RTL-SDR R820T2 untuk memproses sinyal yang 

ditransmisikan oleh transponder pesawat pada frekuensi kerja 1090 MHz dan Raspberry 

Pi sebagai penghubung perangkat dengan server website Flightradar24.com untuk berbagi 

data dengan pengguna lain. Alat ini diharapkan mampu meningkatkan pelayanan navigasi 

penerbangan sehingga keselamatan transportasi udara yang merupakan faktor penting dan 

utama dalam penyelenggaraan pelayanan penerbangan dapat tercapai. 

Kata Kunci : Lalu Lintas Udara,  ADS-B, Raspberry Pi, RTL-SDR R820T2, 

Pengawasan Udara, Informasi 
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Automatic Dependent Surveillance - Broadcast (ADS-B) is a non-radar aircraft 

surveillance technology that uses position information from satellites that are 

transmitted continuously twice every second (broadcast) in the management of 

airspace for civil transportation. With this technology, it is the airplane that is 

constantly transmitting data to the receiving system at the airport. Data 

transmitted in the form of flight information includes position, speed, altitude, 

route, airport of departure and arrival and so on. Before the use of ADS-B, 

airspace surveillance activities using conventional radar which works the opposite 

of ADS-B technology, namely the radar in the airport that transmits signals to 

detect aircraft. By using ADS-B, the detection will be better and more accurate, 

compared to when using radar, which is unable to detect aircraft that are blocked 

by mountains and vulnerable to weather conditions. In this paper the author will 

design and build an ADS-B signal receiver that uses RTL-SDR R820T2 to 

process signals transmitted by aircraft transponders at a working frequency of 

1090 MHz and Raspberry Pi as a device link to the Flightradar24.com website 

server to share data with users other. This tool is expected to improve flight 

navigation services so that air transportation safety which is an important and 

major factor in the administration of flight services can be achieved. 

 

Keywords : Air Traffic, ADS-B, Raspberry Pi, RTL-SDR R820T2, Air 

Surveillance, Information 
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