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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Bantu Tunanetra Berbasis Mikrokontroler Atmega
2560
2020 : xvii + 48 halaman + 44 gambar + 7 tabel + lampiran

Eko Aris Munandar

061640351548

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI SARJAN TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Di dalam kehidupan saudara-saudara kita yang memiliki kekurangan karena
terlahir tidak sempurna, begitu juga dengan penderita tunanetra. Oleh karena itu,
timbul pemikiran bagaimana membantu penderita tunanetra dengan merancang
dan mendesain alat yang dapat mendeteksi suatu benda atau rintangan yang ada
didepannya memanfaatkan teknologi mikrontroler arduino Atmega 2560 yang
dipadukan dengan sensor Ultrasonik sebagai pendeteksi halangan, sensor Air
(Water level) sebagai pendeteksi genangan air dan juga menggunakan GPS
(Global Positioning System) untuk mengetahui lokasi, Dari GPS akan
mengirimkan titik kordinat yang akan di kirimkan melalui satelit dan akan
diterima melalui Akun Email. tujuan untuk alat ini adalah untuk dapat mengetahui
cara kerja sistem GPS, sensor ultrasonic HC-SRO4 dan sensor air (Water level)
sebagai alat yang dapat mendeteksi keadaan sekitar dengan menggunakan proses
yang ada pada arduino. Selain memudahkan orang-orang terdekat alat ini juga
sebagai alat bantu para penyandang tuna netra mengetahui kondisi dan situasi
sekitarnya dengan bantuan sensor ultrasonik sebagai alat pendeteksi sesuatu
disekitar. Dari hasil deteksi sensor ultrasonik tersebut lalu diubah menjadi suara
audio (manusia) indikator adanya sesuatu yang terdeteksi didepan sensor
ultrasonik.

Kata Kunci : Arduino Atmega 2560, HC-SR04 Mikrokontroler, NEO6MV2
Tunanentra
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The Design Of the Blind Microcontroller atmega 2560
2020 : xvii + 48 pages + 44 pictures + 7 tabels + Appendixes

EKO ARIS MUNANDAR

061640351548

ELECTRICAL ENGINEERING MAJOR

BACHELOR PROGRAM FOR APPLIED TELECOMMUNICATION
TECHNIQUES

STATE POLYTECHNIC SRIWIJAYA

In the lives of our brothers who have been born imperfect, as well as the blind.
Hence, it has been thought about how to help a blind person by designing and
designing devices that can detect an object or an obstacle in front of it using an
ultrasound technology arduino atmega 2560 coupled with an ultrasound sensor as
an obstacle detector, a water level (water level) detector for stagnating water and
also by using the global positioning system to know where, The GPS sends out
coordinates that are sent to you via satellite and received through an email
account. The purpose of this device is to know how GPS systems work, hc-sro4
ultrasound sensors and water levels as devices that can detect ambient events
using the arduino process. Besides making it easier for the people closest to it as
AIDS to the disabled, knowing their surroundings and surroundings with the aid
of an ultrasound sensor, which can detect something about them. From these
ultrasound sensors and are then transfixed to audio (human) indicators of
something that is detected in front of an ultrasound sensor.

Keywords : Arduino Atmega 2560, HC-SR04 Microcontroller, NEO6MV2 Blind
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