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ABSTRAK 
 

Rancang Bangun Underwater Locator Beacon Berbasis Arduino 

 

Oleh 

Syihabbuddin 

0617 3032 1399 

 
Dalam mempermudah pencarian blackbox yang dapat membantu dalam pemecahan masalah 

yang terjadi pada  kecelakaan pesawat terbang dan membantu dalam meningkatkan tingkat 

keselamatan dan keamanan pesawat terbang, maka pihak berwenang mewajibkan adanya 

Underwater Locator Beacon (ULB) pada blackbox di pesawat terbang serta para ahli terus 

mengembangkan perangkat darurat ini agar dapat menjadi lebih handal. Perangkat darurat ini dapat  

bekerja ketika terkena air sungai atau air laut. 

 Rancamg bangun underwater locator beacon ini menggunakan sensor hujan sebagai 

pendeteksi adanya air. Alat ini juga dilengkapi buzzer sebagai pertanda bahwa alat ini aktif bekerja 

dan sistem Global  Positioning System (GPS) yang dapat menentukan titik koordinat posisi alat ini. 

Saat sensor hujan mendeteksi adanya air yang melebihi nilai batas yang telah ditentukan, maka 

transmitter akan mengirimkan data titik koordinat alat tersebut dengan cara menghamburkan sinyal 

ke udara yang akan ditangkap oleh receiver. 

 Setelah receiver menangkap sinyal tersebut, maka akan diproses menggunakan serial to 

USB converter, lalu ditampilkan menggunakan aplikasi Visual Studio 2019 pada laptop atau 

komputer yang telah diprogram dengan menggunakan Bahasa pemograman Visual Basic. Pada 

pengujian rancang bangun ini telah dilakukan pengamatan nilai simpangan sensor hujan, buzzer, dan 

akurasi sensor GPS. 

 

Kata Kunci: Underwater  Locator Beacon, Sensor Hujan, Buzzer, GPS. 
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ABSTRACT 
 

Rebuild Underwater Locator Beacon Based On Arduino 

 

By 

Syihabbuddin 

0617 3032 1399 

 

To simplify the searching of blackbox hich can help solving the cause of aircraft accident 

and to help improving the quality of safety and security of aircraft, therefore the authority regulates 

an Underwater Locator Beacon (ULB) in blackbox and also the experts keep developing this 

emergency device to be more realible. This emergency device will be activated by fresh water or 

salt water. 

This rebuild  of underwater locator beacon uses rain sensor as water presence sensor. This 

device is also equipped with buzzer as a sign that this device is activated and Global  Positioning 

System (GPS) system that can locate the coordinate of this device. When rain sensor detects the 

presence of water that pass the minimum specific threshold, therefor the transmitter will transmit 

the coordinate of this device by dissipating the signal through the air that will be received by 

receiver. 

After receiver detects the signal, the signal will be processed using serial to USB converter 

and will be displayed using Visual Studio 2019 in laptop or personal computer that has been 

programmed before. In this trial has been observed the deviation of rain sensor, buzzer, and the 

accuracy of GPS sensor. 

 

Keywords: Underwater Locator Beacon, Rain Sensor, Buzzer, GPS. 
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