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ABSTRAK 

APLIKASI SENSOR INFRARED PADA WASTAFEL  

OTOMATIS BERBASIS ARDUINO 

Oleh  

ARIF RACHMAN AL FARABBI 

061730320906 

 

Dimasa Pandemi COVID 19 ini kita diwajibkan untuk selalu menjaga 

kebersihan baik dimanapun dan kapanpun, salah satunya adalah dengan mencuci 

tangan dikarenakan hampir setiap kegiatan yang kita lakukan pasti tangan akan selalu 

ada.  

Dengan menggunakan Wastafel otomatis ini diharapkan tangan bisa 

mengurangi kontak terhadap sentuhan pada keran maupun tempat sabun agar bisa 

mengurangi resiko COVID 19 dari orang lain. Alat ini akan bekerja menggunakan 

sensor Infrared yang berfungsi untuk menggantikan fungsi keran air sebagai Inputnya, 

dan juga sebagai input untuk tempat sabun maupun pengering tangan dan akan 

menggunakan pompa air sebagai pengatur keluaran Air agar air yang digunakan tidak 

boros dan terbuang sia- sia. 
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