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ABSTRAK

APLIKASI SENSOR MAGNET SEBAGAI PENGAMAN KONTAK PADA
SISTEM PENGAMAN KENDARAAN RODA DUA

Oleh:
Winna Rosdiana Wati
0617 3032 0902

Kasus pencurian sepeda motor adalah salah satu masalah umum di masyarakat yang
perlu dicari solusinya. Salah satu solusi untuk mengamankan sepeda motor dari potensi
pencurian adalah dengan memasang teknologi kendaraan pintar (smart vehicle). Oleh
karena itu, pada laporan akhir ini dirancang aplikasi sensor magnet sebagai pengaman
kontak pada sistem pengaman kendaraan roda dua. Tujuannya untuk mendeteksi
keberadaan kendaraan roda dua melalui Blynk smartphone dan mengetahui posisi yang
ditunjukkan oleh GPS serta mampu mematikan mesin kendaraan roda dua tersebut.

Sistem yang dibuat menggunakan kendaraan roda dua sebagai objek, NodeMCU
ESP32 sebagai proses kendali utama alat. Sensor Magnet sebagai pengaman kontak
kendaraan roda dua, Sensor Getar sebagai alarm. GPS sebagai pemberi posisi kendaraan
roda dua tersebut. Alat ini menggunakan satu buah relay sebagai switch atau saklar untuk
mematikan mesin kendaraan roda dua dengan menggunakan Blynk Smartphone.

Sistem kerja dari keamanan kendaraan ini adalah mampu untuk mematikan mesin
kendaraan roda dua tersebut melalui software Blynk pada smartphone dengan jarak lokal.
Kendaraan roda dua juga dapat di kontrol atau dimonitoring keberadaannya dengan
menggunakan Gps dan Blynk smartphone.

Kata Kunci : roda dua, ESP32, Magnet, Getar, GPS, Blynk smartphone.



ABSTRACT

MAGNETIC SENSOR APPLICATION AS A SAFETY CONTACT ON A
TWO WHEELED VEHICLE SAFETY SYSTEM

By:
Winna Rosdiana Wati
0617 3032 0902

The case of motorcycle theft is one of the common problems in the community that needs
a solution. One solution to secure motorbikes from potential theft is to install smart
vehicle technology. Therefore, in this final report the magnetic sensor application is
designed as a safety contact in the safety system of two-wheeled vehicles. The goal is to
detect the presence of two-wheeled vehicles through Blynk smartphone and find out the
position indicated by GPS and be able to turn off the engine of the two-wheeled vehicle.

The system is made using a two-wheeled vehicle as an object, NodeMCU ESP32 as
the main control process tool. Magnetic Sensor as a safety contact for two-wheeled
vehicles, Vibration Sensor as an alarm. GPS as the giver of the position of the two-
wheeled vehicle. This tool uses a single relay as a switch or switch to turn off the engine
of a two-wheeled vehicle using Blynk Smartphone.

The work system of this vehicle security is able to turn off the engine of the two-
wheeled vehicle through the Blynk software on a smartphone with a local distance. Two-
wheeled vehicles can also be controlled or monitored by using GPS and Blynk
smartphones.

Keywords: two wheels, ESP32, Magnet, Vibrate, GPS, Blynk smartphone.
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