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ABSTRAK

PERANCANGAN TRACKING DEVICE DAN KENDALI PADA
KENDARAAN BERMOTOR MENGGUNAKAN GPS TERINTEGRASI
INTERNET OF THINGS (IOT)

M Dandy Aprillah

061730330961

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Sepeda motor merupakan salah satu objek yang sangat rawan untuk dicuri,
antisipasi pencurian tidak cukup hanya dengan memasang kunci pengaman, tetapi
perlu dilengkapi dengan sistem pemantau dan pengendali untuk mengurangi
pencurian terhadap sepeda motor sebab sepeda motor umumnya belum dilengkapi
GPS (Global Positioning System). Pada tugas akhir ini, dirancanglah sebuah alat
Tracking Device atau alat pelacak yang dapat bekerja secara 10T. 10T (Internet of
Things) adalah konsep komputasi tentang objek sehari-hari yang terhubung ke
internet dan mampu mengidentifikasi diri ke perangkat lain. NodeMCU ESP8266
dan Smartphone android digunakan sebagai komponen pengendali perangkat
tracking device. Sinyal atau data yang didapat berupa data koordinat posisi
kendaraan yang dapat dilihat di googlemaps, serta alat ini dilengkapi dengan relay
yang berfungsi sebagai switch untuk menghidupkan ataupun mematikan motor
yang dicuri dari jarak jauh. Hasil pengujian alat ini, user dapat mengendalikan
motor dari jarak yang sangat jauh selama perangkat dan user tetap mendapatkan
akses internet, user hanya dapat memberikan satu perintah setiap 15 detik sekali,
baik itu perintah meminta koordinat posisi kendaraat maupun perintah untuk
mematikan motor.

Kata Kunci : Android, GPS, Internet of Things, NodeMCU ESP8266



ABSTRACT

DESIGN OF TRACKING DEVICE AND CONTROL ON MOTORCYCLE
USING INTERNET OF THINGS (I0T) GPS INTEGRATED

M Dandy Aprillah
061730330961
ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTEMENT

ENGINEERING STUDY TELECOMMUNICATIONS

STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA

Motorbikes are one of the objects that are very prone to being stolen, anticipating
theft is not enough just by installing a safety lock, but it needs to be equipped with
a monitoring and control system to reduce theft of motorbikes because motorbikes
are generally not equipped with GPS (Global Positioning System). In this final
project, a Tracking Device is designed or a tracking device that can work in IoT.
IoT (Internet of Things) is a computing concept about everyday objects that are
connected to the internet and able to identify themselves to other devices.
NodeMCU ESP8266 and Android Smartphones are used as control components
for tracking devices. The signal or data obtained is in the form of vehicle position
coordinate data that can be seen on GoogleMaps, and this tool is equipped with a
relay that functions as a switch to turn on or turn off a motorbike that is stolen
from a distance. The test results of this tool, the user can control the motor from a
very far distance as long as the device and the user still have internet access, the
user can only give one command every 15 seconds, either the command asks for
the coordinates of the vehicle's position or the command to turn off the motor.

Keywords : Android, GPS, Internet of Things, NodeMCU ESP8266
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