
ALAT PELIPAT PAKAIAN MENGGUNAKAN ARDUINO UNO BERBASIS 

ANDROID 

 

LAPORAN AKHIR 

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma III 

Pada Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Oleh : 

 

NURRAULI ALIFA 

061730330281 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2020 



ii 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



iii 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



iv 
 

MOTTO 

 
“Allah tidak pernah memberikan cobaan melebihi kemampuan 

umatnya.” 

“Allahhumma Yassir Wala Tu’assir” 

“Jangan Takut Bermimpi! Dream Will Always Come True.” 

 
Karya ini Kupersembahkan Kepada : 

➢ Mama, Papa dan Nenek tersayang terimakasih selalu 

memberikan cinta, semangat dan nasehat. 

➢ Adikku sayang dan keluarga besarku. 

➢ Kedua dosen pembimbingku Bapak M. Zakuan Agung S.T., 

M.Kom dan Ibu Suzanzefi, S.T., M.Kom. 

➢ Seluruh dosen-dosen Teknik Telekomunikasi. 

➢ Sri Devi sayang sahabat seperjuangan sejak awal. 

➢ Teman-temanku keluarga besar 6TB. 

➢ Dan semua yang terlibat dalam pembuatan Laporan Akhir 

ini. 
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ABSTRAK 

ALAT PELIPAT PAKAIAN MENGGUNAKAN ARDUINO UNO BERBASIS 

ANDROID 

 

(2020 :  + 63 Halaman + 37  Gambar + 6 Tabel + 13 Lampiran) 

 

 

NURRAULI ALIFA 

061730330281 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Abstrak  Di zaman modern seperti sekarang banyak alat-alat rumah tangga yang 

pengoprasiannya dilakukan secara otomatis diciptakan untuk meringankan pekerjaan 

manusia. Berbagai macam peralatan yang sistem pengoperasiannya secara manual 

semakin ditinggalkan dan beralih pada peralatan serba otomatis, sehingga peralatan 

otomatis lebih mendominasi kehidupan manusia. Alat pelipat pakaian ini adalah salah 

satu bagian dari perpindahan pengoperasian secara manual menjadi otomatis. Yang 

selama ini umunya banyak orang melipat pakaian secara manual menggunakan 

tangan, maka dengan adanya model alat ini kegiatan melipat pakaian bisa dilakukan 

secara otomatis dan proses pelipatannya pun lebih cepat dan rapih. Tahap pembuatan 

alat ini berdasakan metode Hardware dan Programming. Sistem alat pelipat pakaian 

ini menggunakan mikrokontroler Arduino UNO untuk proses komunikasi data. Input 

sistem alat pelipat pakaian ini menggunakan tombol (Push Button), dan untuk output 

yaitu bergeraknya motor servo yang berfungsi menggerakkan papan pelipat. Alat 

pelipat pakaian ini juga dikendalikan dengan menggunakan Android yang 

dihubungkan dengan alat menggunakan modul ESP8266-01. Alat ini menggunakan 

Adaptor sebagai sumber arus yaitu 12 Volt. 

 

 

Kata kunci : Mikrokontroler, Arduino UNO, Motor Servo, Push Button,             

Modul ESP8266-01, Adaptor 
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ABSTRACT 

CLOTHING TOOLS FOR CLOTHES USING ARDUINO UNO BASED 

ANDROID 

 

(2020: + 64 Pages + 37 Pictures + 6 Tables + 13 Attachments)  

 

NURRAULI ALIFA 

061730330281 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

CONCENTRATION OF TELECOMUNICATION ENGINEERING 

STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA 

 

Abstract   In modern times such as now a lot of household tools which operate 

performed automatically created to ease the work of humans. A wide variety of 

equipment that the system to operate manually the left and switch on the equipment is 

automated, so automated equipment is to dominate human life. Tool folding clothes 

this is one part of the displacement of the operation manual to automatic. During this 

general, a lot of people fold clothes manually by hand, then with the model of the tool 

is the activity of folding clothes can be done automatically and the process 

pelipatannya any more quickly and neatly. The stage of manufacture of the tool is 

based on the method of Hardware and Programming. System tool folding clothes is to 

use the microcontroller Arduino UNO to process the communication data. System 

Input tool folding clothes this using the button (Push Button), and for output, namely 

the movement of the servo motor which serves to move the board folder. Tool folding 

clothes is also controlled with the use of Android which is connected with the tool 

using module ESP8266-01. This tool uses the Adapter as a current source that is 12 

Volts. 

 

 

 

 

 

Keywords: Microcontroller, Arduino UNO, Servo Motor, Push Button, Power Supply, 

ESP8266-01 Module, Adapter 
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