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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SEPEDA LISTRIK MENGGUNAKAN PEMBAGI TEGANGAN DIODA 

BERBASIS ANDROID 

(2020 : xv + 42 Halaman + 32 Gambar + 7 Tabel + 12 Lampiran) 

 

M. BERRY YUDHATAMA 

061730330939 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Pembuatan sepeda listrik berbasis android ini dibuat untuk alternatif kendaraan 

yang ramah lingkungan. Dengan adanya sepeda listrik ini diharapkan transportasi jarak 

dekat dan menengah bisa mengurangi polusi yang dihasilkan dari kendaraan bermotor. 

Sepeda listrik dimodifikasi sedemikian rupa sehingga dapat dijalankan menggunakan 

komponen elektronika. Sepeda listrik yang diberi dinamo starter motor GL200 yang 

disambungkan ke dioda 40 HFR 40 sebanyak 5 buah. Sumber listrik yang diperoleh dari 

aki yang terpasang dengan spesifikasi 12V 20A. Sepeda listrik diberi relay starter mobil 

yang memiliki spesifikasi 12V 30A yang dihubungkan ke modul NodeMCU ESP32 dan 

dihubungkan lagi ke smartphone android sebagai kontak dari sepeda listrik serta 

pengaturan mode tegangan santai dan balap. Cara kerja alat yaitu dengan 

menyambungkan semua kabel dan menghubungkan sepeda ke android, sepeda dapat 

berjalan dengan pengaturan kecepatan ada pada bagian kanan stang. Didapat hasil dari 

percobaan, sepeda listrik mampu berjalan dikecepatan 7,3 Km/h sampai 20,1 Km/h dan 

mampu digunakan hingga ½ jam berjeda dengan beban pengemudi 45Kg dan 65Kg. 

Beban sangat berpengaruh pada kecepatan sepeda, didapat selisih 50 rpm. Adapun 

fungsi spesifik dari masing-masing komponen yaitu seperti dinamo starter GL200 

berfungsi sebagai penggerak sepeda, dioda 40 HFR 40 berfungsi sebagai pembagi 

tegangan, selector switch berfungsi sebagai pemilih dan pemutus tegangan. 

 

Katakunci : Sepeda Listrik, Dioda 40 HFR 40, Android 

 

 

 



 

 

 

ABSTRACT 

DESIGN AND BUILD OF AN ELECTRIC BIKE USING ANDROID -BASED DIODE VOLTAGE 

DISTER  

(2020 : xv + 42 Pages + 32 Images + 7 Tables + 12 Attachments) 

 

M. BERRY YUDHATAMA 

061730330939 

ELECTRICAL ENGINEERING 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDY PROGRAM 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNICS 

 

This android-based electric bicycle is made for an alternative to environmentally friendly 

vehicles. With this electric bicycle, it is hoped that short and medium-distance 

transportation can reduce pollution generated from motorized vehicles. The electric 

bicycle is modified in such a way that it can be run using electronic components. 5 

electric bikes that are given a GL200 motor starter dynamo connected to 40 HFR 40 

diodes. The power source is obtained from the battery installed with the specification 

12V 20A. The electric bicycle is given a car starter relay that has a specification of 12V 

30A which is connected to the NodeMCU ESP32 module and connected again to an 

Android smartphone as a contact for an electric bicycle as well as setting relaxed and 

racing voltage modes. The way the tool works is by connecting all cables and connecting 

the bicycle to the Android, the bicycle can run with the speed setting on the right side of 

the handlebar. Obtained from the results of the experiment, an electric bicycle can run at 

a speed of 7.3 km / h to 20.1 km / h and can be used for up to 1 hour with a driver load 

of 45 kg and 65 kg. The load is very influential on the speed of the bike, obtained a 

difference of 50 rpm. The specific function of each component, such as the dynamo 

starter GL200, functions as a bicycle driver, the 40 HFR 40 diode functions as a voltage 

divider, the selector switch functions as a voltage selector and breaker. 

 

Keywords: Electric Bike, 40 HFR 40 Diode, Android 
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