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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN LANDING GEAR 

UPLOCK DAN DOWNLOCK SENSOR MECHANISM   

MENGGUNAKAN ARDUINO 

 

Oleh 

Muhammad Akbar Hidayat 

0617 3032 1390 

 

 Landing gear system adalah sistem kerja pesawat yang penting yakni sistem 

gerak roda pesawat yang berfungsi saat lepas landas (take off) maupun saat mendarat 

(landing). Telah dilakukan rancang bangun landing gear yang dapat menyimulasikan 

sistem landing gear secara automatis melalui sistem sensor ultrasonik yang dikontrol oleh 

arduino uno. Sensor yang digunakan ialah sensor ultrasonik jenis HC-SR04. Saat sensor 

membaca jarak ketinggian minimum pesawat simulasi (wing) oleh sensor ultrasonik 

maka itu akan menggerakkan motor servo yang berkaitan dengan mekanisme landing 

gear dan terjadilah landing gear extend dan begitu pula sebaliknya. 

 Pada rancang bangun ini menggunakan sistem sensor ultrasonik HC-SR04.  Jarak 

objek yang dapat menggerakkan motor servo ialah saat kurang dari 30 cm dan lebih dari 

35 cm. Jika jarak antara objek daratan dengan sensor kurang dari 30 cm maka landing 

gear akan extend. Dan jika jarak antara objek daratan dengan sensor lebih dari 35 cm 

maka landing gear akan retract. Dengan rancang bangun ini maka dapat meminimalisir 

kelalaian saat ingin melakukan landing gear extend maupun retract.   

 

Kata kunci: landing gear system, sensor ultrasonik, arduino uno 
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ABSTRACT 

 

BUILD DESIGN OF LANDING GEAR 

UPLOCK AND DOWNLOCK SENSOR MECHANISM   

BASED ON ARDUINO 

 

By 

Muhammad Akbar Hidayat 

0617 3032 1390 

 
The landing gear system is an important work system of aircraft, namely the 

aircraft wheel motion system which functions during take off and during landing. A 

landing gear design has been carried out that can simulate a landing gear system 

automatically through an ultrasonic sensor system controlled by Arduino Uno. The 

sensor used is an ultrasonic sensor type HC-SR04. When the sensor reads the minimum 

altitude distance of the simulated airplane (wing) by the ultrasonic sensor, it will move 
the servo motor associated with the landing gear mechanism and an extend landing gear 

occurs and vice versa. 

In this design using the HC-SR04 ultrasonic sensor system. The object distance 

that can move the servo motor is when it is less than 30 cm and more than 35 cm. If the 

distance between the land object and the sensor is less than 30 cm, the landing gear will 

extend. And if the distance between the land object and the sensor is more than 35 cm, the 
landing gear will retract. With this design, it can minimize negligence when you want to 

do landing gear, extend or retract. 

 

Keywords: landing gear system, ultrasonic sensor, arduino uno 
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