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ABSTRAK

APLIKASI SENSOR GETAR SEBAGAI PENDETEKSI GETARAN PADA
SISTEM PENGAMAN KENDARAAN RODA DUA

Oleh:
Refky Hidayat
0617 3032 0922

Sistem keamanan kendaraan bermotor merupakan hal yang sangat diperlukan,
mengingat banyaknya kasus pencurian yang masih sering terjadi. Beragam sistem
pengamanan dapat diterapkan baik itu yang analog maupun yang digital . Salah satu
solusi untuk mengamankan sepeda motor dari potensi pencurian adalah dengan
memasang teknologi kendaraan pintar (smart vehicle). Pada laporan akhir ini dirancang
sistem keamanan untuk sepeda motor menggunakan mikrokontroller NodeMCU ESP32,
Sensor getar, buzzer (alarm), relay, GPS (Global Positioning System), dan aplikasi Blynk
Smartphone.

Aplikasi sensor getar sebagai pendeteksi getaran pada sistem pengaman kendaraan
roda dua. Sensor Getar bila terdeteksi adanya getaran maka buzzer (alarm) pada motor
akan berbunyi dan akan memberi notifikasi ke dalam Smartphone melalui aplikasi Blynk
bahwa motor dalam keadaan bahaya. Smartphone melalui aplikasi Blynk digunakan
untuk mengirim perintah kepada NodeMCU, kemudian NodeMcu akan melakukan
eksekusi untuk mematikan relay. Global Positioning System (GPS) akan memberikan
koordinat lokasi dari satelit yang dibaca oleh NodeMcu dan ditampilkan pada aplikasi
Blynk. Pada dasarnya setiap perintah akan dilakukan melalui aplikasi Blynk yang telah
diatur dalam program.

Kata Kunci : keamanan kendaraan, NodeMCU, Getar, GPS, Blynk smartphone.



ABSTRACT

VIBRATION SENSOR APPLICATION AS A VIBRATION DETECTOR ON A TWO
WHEELED VEHICLE SAFETY SYSTEM

By:
Refky Hidayat
0617 3032 0922

A motorized vehicle security system is very much needed, considering that
there are still many cases of theft that still occur. Various security systems can be
implemented, both analog and digital. One solution to secure motorbikes from potential
theft is to install smart vehicle technology. In this final report, a motorcycle safety system
is designed using a NodeMCU ESP32 microcontroller, a vibration sensor, a buzzer
(alarm), a relay, a GPS (Global Positioning System), and the Blynk Smartphone
application.

Application of vibration sensors as vibration detectors in two-wheeled vehicle
security systems. Vibration Sensor when a vibration is detected, the buzzer (alarm) on the
motorcycle will sound and will notify the Smartphone via the Blynk application that the
motorcycle is in danger. Smartphone through the Blynk application is used to send
commands to NodeMCU, then NodeMcu will execute to turn off the relay. The Global
Positioning System (GPS) will provide the location coordinates of the satellites which are
read by NodeMcu and displayed on the Blynk application. Basically, every command will
be carried out through the Blynk application that has been configured in the program.

Keywords: vehicle security system, NodeMCU ESP 32, Vibrate sensor, GPS, Blynk
smartphone.
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