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ABSTRAK

PENGGUNAAN LDR DAN DHT 22 PADA ALAT PENJEMUR DAN

PENGERING KELEMPANG OTOMATIS

Oleh

Suci Wulandari

0617 3032 0925

Penjemur Pengering Kelempang Otomatis digunakan untuk mempermudah

kegiatan mengeringkan kelempang disaat kondisi cuaca tidak mendukung.

Penjemur kelempang dapat mengeringkan secara manul dengan adanya sinar

matahari yang terdeteksi oleh sensor Light Dependent Resistor (LDR) dan akan

menjemur secara otomatis saat LDR mendeteksi tidak adanya cahaya terdeteki

serta saat kondisi kelempang berada di dalam alat pengering dengan bantuan

Heater. Dengan adanya alat Penjemur Pengering Kelempang Otomatis dapat

mengatasi keresahan para penjulan kelempang saat cuaca tidak mendukung tetap

dapat mengeringkan kelempang.

Pembuatan alat ini didasarkan pada komponen-komponen yang disusun

secara terpadu yang meliputi mikrokontroler Arduino, LDR, Limit Switch, ,

Motor DC, Heater, Blower dan Exhaust Fan.

Keluaran yang berupa Motor DC mampu membuka secara otomatis membuka

karena intensitas cahaya matahari yang masuk pada sensor LDR akan terus

membuka saat mengenai sensor limit switch baru berhenti membuka serta akan

menutup saat keadaan cuacatidak adanya indikasi cahaya masuk.

Kata kunci : Penjemur, Pengering, LDR dan Motor DC.
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Abstract

USE OF LDR AND DHT 22 IN AUTOMATIC KELEMPANG AND DRYERS

Oleh

Suci Wulandari

0617 3032 0925

Automatic Sling drying dryer is used to facilitate activities to dry the

kelempang while the weather conditions do not support. The Kelempang drying

can dry manul by the presence of sunlight detected by the Resistor Light

Dependent (LDR) sensor and will dry automatically when the LDR detects the

absence of light-repellent and when the sling condition is in the dryer with the

help of Heater. With the automatic sling dryer drying tool can overcome the

hassling of the sling when the weather does not support still can dry the sling.

The manufacture of this tool is based on integrated components which include

Arduino microcontroller, LDR, Limit Switch, DC Motor, Heater, Blower and

Exhaust Fan.

The output that is in the form of DC Motors is able to open automatically opening

due to the intensity of the sunlight entering the LDR sensor will continue to open

when the new limit switch sensor stops opening and will close when the state of

the weather is an indication of incoming light.

Keywords: drying, LDR and DC motors.
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