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ABSTRAK 
 

 
Nama   : Jippy Maulana Putra 

Konsentrasi Studi : Alat Berat 

Program Studi : DIII Teknik Mesin 

Juduk Laporan Akhir : Rancang Bangun Miniatur Lengan Excavator    

Menggunakan System Robotic Dengan Remote Control  

 
 
 
 
(Jippy Maulana Putra, 2020: xiv + 76 Hal, 64 Gambar, 11 Tabel, + Lampiran) 

Laporan ini berjudul Rancang Bangun Miniature Lengan Excavator 

dengan system remote control untuk menggerakan alat tersebut. Laporan akhir 

ini adalah suatu system pembelajaran bagi adik-adik tingkat supaya lebih 

memahami tentang komponen Ecavator tersebut.  Dalam proses pembuatannya 

menggunakan mesin CNC, 3D printing, soder,dan alat pekakas bangku lainnya, 

Alat ini masih banyak kekurangan, untuk itu masih perlu dilakukan beberapa 

proses modifikasi agar fungsi kerja alat ini dapat lebih optimal 
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ABSTRAK 
 

 
Name   : Jippy Maulana Putra 

Study Concentrate : Alat Berat 

Study program  : D-III Teknik Mesin 

Title of Final Report   : Design and Build a Miniature Excavator Arm Using a 

Robot System with Remote Control 

 
 
 
 

(Jippy Maulana Putra, 2020: xiv + 76 Pages , 64 Images, 11 Tabel, + Appendices) 

This report is entitled Design and Build of Excavator Arm 

Miniature with remote control system to move the tool. This final report is 

a learning system for younger students to better understand the Ecavator 

components. In the manufacturing process using a CNC machine, 3D 

printing, soder, and other bench tools, this tool still has many 

shortcomings, for that it still needs some modification process so that the 

work function of this tool can be more optimal. 
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