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ABSTRAK

IMPLEMENTASI FUZZY LOGIC PADA SISTEM SORTIR OTOMATIS
ALAT PENGHITUNG JUMLAH BUAH APEL

Karya Tulis IImiah Berupa TUGAS AKHIR, September 2020

Rana Angely Syawalia, dibimbing oleh Sabilal Rasyad, S.T., M. Kom. Dan
Destra Andika Pratama, S.T., M.T.

Implementasi Fuzzy Logic Pada Sistem Sortir Otomatis Alat Penghitung Jumlah
Buah Apel

xiii + 70 Halaman, 13 Tabel, 32 Gambar, 12 Lampiran

Indonesia merupakan negara agraris yang memiliki hasil kekayaan alam yang
melimpah, terutama di bidang pertanian. Salah satunya adalah buah apel lokal yang
berasal dari Kota Batu. Buah apel dari Kota Batu diakui memiliki cita rasa yang
enak dan segar. Lahan perkebunan apel Kota Batu sendiri memiliki luas sebesar
2.993,89 Ha, yang berarti bahwa Indonesia seharusnya sudah mampu untuk
mengekspor buah apel produk Kota Batu. Proses produksi yang masih memakai
tenaga manusia (konvensional) dalam proses penyortiran menjadi salah-satu
kendala Indonesia untuk dapat mengekspor produk buah apel lokal. Cara untuk
meningkatkan nilai ekonomis buah apel terutama di pasar ekspor salah-satunya
dengan melakukan sortasi. Berdasarkan permasalahan tersebut, dibuat sebuah
sistem sortir otomatis yang dapat memisahkan buah apel berdasarkan berat dan
warna. Sistem ini menggunakan metode fuzzy logic untuk proses penyortiran,
dimana alat akan menyortir otomatis berdasarkan keputusan rules yang sudah
diberikan degan menggunakan aloritma If-Then. Kontroler pengola data yang
digunakan berupa Arduino Mega 2560. Data inut utama yang digunakan berasal
dari sensor load cell dan sensor warna TCS3200. Sedangkan eksekutor pemilah
berupa 2 buah motor servo MG996.

Kata Kunci: Fuzzy Logic, Sistem Sortir Otomatis, Sensor Warna TCS3200, Sensor
Load Cell.
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ABSTRACT

FUZZY LOGIC IMPLEMENTATION IN APPLE COUNTER
AUTOMATIC SORTING SYSTEM

Scientific Paper in form of Final Project, September, 2020

Rana Angely Syawalia; supervised by Sabilal Rasyad, S.T., M. Kom. and
Destra Andika Pratama, S.T., M.T.

Fuzzy Logic Implementation in Apple Counter Automatic Sorting System

xiii + 70 pages, 13 tables, 32 pictures, 12 Attachments

Indonesia is an agrarian country that has abundant natural resources, especially in
agriculture. One of them is the local aple which comes from Kota Batu. Apples
from Kota Batu are recognized as having delicious and fresh flavors.the land itself
has the area of 2,993,89 Ha, which means that Indonesia should have been able to
export apples from Kota Batu. The production process that still using human power
(conventional) in the sorting process is one of the problem for Indonesia to be able
to export local apple products. To increase the economic value of local apples,
especially in global market is sorting. Based on these problems, an automatic
sorting system that can separate the types of apples based on weight and color was
created. This system uses fuzzy logic method for sorting process, where the tool
will sort automatically based on the decision rules that have been given using the
If-Then algorithm. The data processing controller is Arduino Mega 2560. The main
input data is from load cell sensor and color sensor TCS3200. While the sorting
executor is in the form of two servo motor MG996.

Keywords: Fuzzy logic, Automatic Sorting System, TCS3200 Sensor, Load Cell
Sensor.
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