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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN PROTOTIPE PENGERINGAN PADA 

SISTEM PENCUCI MOBIL OTOMATIS BERBASIS 

MIKROKONTROLER 

 (2020 : 51 Halaman + 20 Gambar + 6 Tabel + Lampiran) 

  

Oleh: 

ARIEF BINTANG CANDIKA 

061640341852 

Kegiatan mencuci mobil merupakan kegiatan yang melelahkan juga 

membutuhkan waktu yang cukup lama. Pada saat ini tersedia jasa pencucian 

mobil, namun tetap dibutuhkan waktu yang panjang untuk mengantri dan 

menunggu proses pencucian mobil. Dengan berkembangnya sistem otomasi 

elektronik, mulai dikembangkan peralatan cuci mobil otomatis yang 

memungkinkan mobil dicuci secara drive-through. Pengemudi dapat tetap 

berada diruang kemudi dan mobil dicuci dengan proses yang sekuensial, meliputi 

penyemprotan, penyabunan, pembilasan dan pengeringan. Salah satu tahap yang 

penting dalam pencucian mobil adalah tahap pengeringan. Karena untuk 

mengkilapkan kembali bodi mobil dan dalam tahap pengeringan terkadang masih 

terdapat air, maka air itu akan menetes ketika mobil itu bergerak dan lama 

kelamaan akan menimbulkan jamur pada mobil anda. Oleh karena itu, penulis 

merancang sebuah prototipe pengering mobil pada sistem pencuci mobil otomatis. 

Perancangan alat menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai mikrokontroler, yang 

berfungsi untuk mengendalikan kontrol pengeringan pada sistem pencucian mobil 

otomatis. Pada saat proses pencucian mobil akan melewati dari tempat pembilasan 

(motor dc) dan pengendalian kipas DC/blower serta dilengkapi dengan sensor 

Proximity atau sensor jarak dapat bekerja mendeteksi suatu objek tanpa kontak 

fisik secara langsung. Motor DC adalah perangkat yang mengubah energi listrik 

menjadi energi kinetic atau gerakan (motion).  DC motor menghasilkan jumlah 

putaran permenit atau disebut dengan istilah RPM (Revolutions per minute), 

Kebanyakan Motor Listrik DC memberikan kecepatan rotasi  sekitar 3000 rpm 

hingga 8000 rpm dengan tegangan operasional dari 1,5V hingga 24V.  

Kata Kunci: Pencucian Mobil Otomatis, Arduino, Sensor Proximity, Motor DC, 

KipasDC/Blower. 
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ABSTRACK 

DESIGN OF DRYING PROTOTYPE IN AUTOMATIC CAR 

WASHER SYSTEM BASED ON MICROCONTROLLER 

(2020: 51 Pages + 20 Pictures + 6 Tables + Attachments) 

By: 

ARIEF BINTANG CANDIKA 

061640341852 

Car washing is a tiring activity that also requires a long time. Car wash services 

are currently available, but it still takes a long time to queued up and wait for 

the car wash process. With the development of electronic automation systems, 

automatic car wash equipment began to be developed which allowed cars to be 

washed by drive-through. Drivers can remain in the wheelhouse and the car is 

washed in a sequential process, including spraying, lathering, rinsing and 

drying. One important step in car washing is the drying stage. Because to polish 

back the car body and in the drying stage sometimes there is still water, the 

water will drip when the car is moving and over time will cause mold on your 

car. Therefore, the authors designed a prototype of a car dryer on an automatic 

car washer system. The design of the tool uses Arduino Mega 2560 as a 

microcontroller, which functions to control the drying control in an automatic 

car wash system. At the time of the car washing process will pass from the rinse 

(dc motor) and control the DC fan / blower and is equipped with a Proximity 

sensor or proximity sensor can work detect an object without direct physical 

contact. DC motors are devices that convert electrical energy into kinetic energy 

or motion. DC motors produce a number of revolutions per minute or referred 

to as RPM (Revolutions per minute), Most DC Electric Motors provide a 

rotation speed of around 3000 rpm to 8000 rpm with an operating voltage from 

1.5V to 24V.  

 

Keywords: Automatic Car Wash, Arduino, Proximity Sensor, DC Motor, 

Fan/Blower. 
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