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ABSTRAK
RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN IKAN OTOMATIS
BERBASIS 10T

Oleh
Aldi Satria
061730320904

Permasalahan yang sering di jumpai pada budidaya ikan ialah
mengefektifkan waktu kita dalam pemberian pakan ikan secara tepat waktu, rutin
dan sesuai jadwal. Seringkali pemberi makan pakan ikan berhalangan untuk
memberikan pakan pada ikan tersebut. Hal tersebut dapat mempengaruhi
perkembangan ikan.

Dengan menggunakan alat pemberi pakan ikan secara otomatis ini, Kita
mampu menanggulangi permasalah-permasalahan seperti diatas. Alat ini mampu
memberikan pakan ikan secara otomatis, terjadwal, dan secara terus menerus
tanpa mengganggu kegiatan pemberi pakan. Alat ini juga dilengkapi dengan
display informasi mengenai stok pakan yang ada, dengan menggunakan wemos
D1 yang sudah dilengkapi modul ESP8266 untuk terhubung dengan smartphone
android.

Kata Kunci: Pemberi Pakan, Smartphone Android, ESP8266, Wemos.



ABSTRACT
DESIGN OF AUTOMATIC FISHING TOOLS BASED ON loT
By
Aldi Satria
061730320904

The problem that is often encountered in fish farming is to streamline our
time in feeding fish on time, regularly and on schedule. Often fish feeders are
unable to feed the fish. This can affect the development of fish.

By using this automatic fish feeder, we are able to solve problems like the
one above. This tool is able to provide fish feed automatically, schedule and
continuously without disturbing the activities of the feeder. This tool is also
equipped with a display of indormation about existing feed stocks, using Wemos
D1 which is equipped with an ESP8266 module to connect to an Android
Smartphone.

Keywords: Feeder, Android Smartphone, ESP8266, WWemos.
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