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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

 Berdasarkan hasil perancangan dan hasil analisa yang telah dilakukan, 

penulis dapat menarik kesimpulan bahwa: 

1. Tegangan output yang dihasilkan motor servo ketika dalam keadaan 0 

derajat yaitu 0,075v dan ketika dalam keadaan 90 derajat lebih besar 

dibandingkan dengan keadaan 0 derajat yaitu 0,16 v.  

2. Selisih waktu antara RTC dan waktu standar adalah 1 detik yang 

menyebabkan katup wadah pakan ikan terbuka pada pukul 09:00:01 dan 

15:00:01 waktu standar. 

3. Error terkecil yang terjadi pada sensor ultrasonik ialah 6,66% dan yang 

terbesar  ialah 33,33%. 

4. Jumlah Pakan yang keluar setiap detiknya memiliki selisih mulai dari 40 

gram, 75 gram hingga 80 gram. 

5.2 Saran   

Dari Hasil Penelitian dan Pembahasan penulis menyarankan bahwa: 

1. Alat pemberi pakan ikan ini dapat dikembangkan lagi bukan hanya 

memberi pakan ikan pada satu tempat, namun bisa menebar pelet secara 

merata pada kolam.  

2. Adanya penambahan sensor di bagian-bagian yang menyangkut kegiatan 

budidaya ikan seperti sensor temperatur kolam dan sebagainya guna 

memaksimal kan alat  

3. Untuk tingkat kepercayaan yang lebih baik pada alat yang dibuat, 

sebaiknya keakuratan pembacaan alat bisa dengan membandingkan 

dengan yang berbeda. 

 

 

 


