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ABSTRAK
PERANCANGAN RADIO TELEMETRY MONITORING
SYSTEM PADA PROTOTIPE PESAWAT VERPOLY

Oleh
Muhammad Adji Samudera

061730321389

Drone atau UAV didefinisikan sebagai sebuah mesin terbang yang berfungsi
dengan kendali jarak jauh oleh penerbang atau mampu mengendalikan dirinya
sendiri dengan menggunakan hukum aerodinamika. Prototipe Pesawat Verpoly adalah
salah satu konsep UAV yang memerlukan suatu sistem yang dapat mengamati parameter —
parameter yang ada pada pesawat seperti posisi, ketinggian, sikap pesawat maupun
memberi perintah ke pesawat secara manual. Sistem ini disebut Radio Telemetry
Monitoring System. Pada penelitian ini penulis akan melakukan perancangan dan penelitian
mengenai jarak terjauh dari sinyal radio telemetri sehingga diketahui jarak maksimal
pesawat dapat diamati data terbangnya dan melakukan pengujian terhadap sensor TFmini
Lidar untuk menunjukkan ketinggian pesawat terhadap tanah. Pada penelitian ini penulis
menggunakan google maps untuk mendapatkan titik koordinat pesawat dan koordinat
ground controller untuk dikonversikan menjadi data jarak dengan rumus haversine. Pada
pengujian sensor TF mini Lidar penulis menggunakan meteran sebagai pembanding jarak.
Hasil penelitian menunjukkan jarak terjauh sinyal radio telemetri adalah 299.81 m tanpa
gangguan dan 240.7 m dengan adanya gangguan serta sensor TFmini lidar memiliki akurasi
pengukuran ketinggian sebesar 98.7%.

Kata Kunci : Jarak, Telemetri, GPS, Tfmini Lidar



ABSTRACT
DESIGN OF RADIO TELEMETRY MONITORING SYSTEM

ON VERPOLY AIRCRAFT PROTOTYPE

by
Muhammad Adji Samudera

061730321389

Drone or UAV is defined as a flying machine that functioned remotely by the pilot or is able
to control itself using the laws of aerodynamic. The Verpoly Aircraft Prototype is one of the
UAV concepts that requires a system that can observe the existing parameters on the aircraft
such as position, altitude, aircraft attitude or give orders to the aircraft manually. This system
is called the Radio Telemetry Monitoring System.In this study the author will design and
research about the farthest distance of radio telemetry signals so that the maximum distance
of the aircraft can be observed and its flight data can be observed and also test the TFmini
Lidar sensor to show the aircraft's altitude against the ground. In this study, the authors used
google maps to obtain the coordinates of the plane and the coordinates of the ground
controller to be converted into distance data using the haversine formula. In testing the TF
mini Lidar sensor, the author uses the ruler as a distance comparison. The results showed that
the telemetry radio signal farthest distance was 299.81 m without interference and 240.7 m
in the presence of interference and the TFmini lidar sensor had a measurement accuracy of
98.33%.

Keywords : Distance, Telemetry, GPS, TFmini Lidar
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