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ABSTRAK 

PERANCANGAN DAN IMPLEMENTASI SISTEM PEMELIHARAAN 

OTOMATIS HIDROPONIK MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER 

BERBASIS ARDUINO UNO ATMEGA328  

(2020 : xv + 51 Halaman + 32 Gambar + 11 Tabel +  Daftar Pustaka + 

Lampiran) 

 

TRI ATIYAH ISNENDI 

061730330266 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 
Abstrak - Di era kehidupan modern hidroponik menjadi sebuah alternatif bagi 

masyarakat yang ingin berkebun, namun tidak memiliki cukup tempat untuk 

bercocok tanam. Namun bercocok tanam dengan cara hidroponik ini perlu 

penanganan dan pemeliharaan yang lebih dibandingkan dengan bercocok tanam 

konvensional dengan media tanah. Dengan adanya hal ini maka dibutuhkan 

sebuah alat bantu berupa sistem pemeliharaan hidroponik yang bekerja secara 

otomatis dalam pemberian air nutrisi. Dalam perancangan pemeliharaan 

hidroponik ini dapat menggunakan sistem pasang surut otomatis yang airnya 

mengalir dari sumber air ke suluruh tanaman hidroponik dengan menggunakan 

Mikrokontroler berbasis Arduino Uno ATmega328 guna sebagai pengendali 

on/off pompa air secara otomatis. Data yang diproses oleh Mikrokontroler 

berbasis Arduino Uno ATmega328 adalah data yang didapat dari Raindrop Sensor 

berupa level air yang nilainya ditampilkan pada LCD kemudian perintah 

dikirimkan pada Relay sebagai saklar menghidupkan Pompa Air apabila level air 

berada di bawah batas yang ditentukan. Namun apabila level air berada di atas 

batas level air yang ditentukan maka pompa akan mati. 

 

Kata kunci :  Arduino Uno ATmega328, Raindrop Sensor, Liquid Crystal Display, 

Driver Relay dan Pompa Air. 

 
 

  



 

 

ABSTRACT 

DESIGN AND IMPLEMENTATION OF HYDROPONIC AUTOMATIC 

MAINTENANCE SYSTEM USING MICROCONTROLLER BASED ON 

ARDUINO UNO ARMEGA328  

(2019: xv + 51 pages + 36 images + 11 tables + Bibliography + Attachment) 

 

TRI ATIYAH ISNENDI 

061730330266 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE POLITECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Abstract— In the era of modern life, hydroponics has become an alternative for 

people who want to garden, but do not have enough space to grow crops. 

However, farming with hydroponics requires more handling and maintenance 

compared to conventional farming using soil media. With this, we need a tool in 

the form of a hydroponic maintenance system that works automatically in 

providing nutrients and water. In designing this hydroponic maintenance, you can 

use an automatic tidal system where the water flows from the water source to all 

hydroponic plants using an Arduino Uno ATmega328-based microcontroller to 

control the on / off water pump automatically. The data processed by the Arduino 

Uno ATmega328-based microcontroller is data obtained from the Raindrop 

Sensor in the form of a water level whose value is displayed on the LCD then an 

order is sent to the Relay as a switch to turn on the Water Pump if the water level 

is below the specified limit. However, if the water level is above the specified 

water level, the pump will stop. 

 

Keywords:  Arduino Uno ATmega328, Raindrop Sensor, Liquid Crystal Display, 

Driver Relay and Water Pump. 
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