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ABSTRAK 

 

IMPLEMENTASI FUZZY LOGIC CONTROLLER PADA 

KENDALI KECEPATAN SEPEDA BERTENAGA ANGIN 

Karya tulis ilmiah berupa TUGAS AKHIR, 25 Juli 2020 

Angga Prasetia, dibimbing oleh Ir. A. Rahman, M.T., dan Dr. Eng. Tresna Dewi, S.T., 

M.Eng. 

IMPLEMENTASI FUZZY LOGIC CONTROLLER PADA KENDALI 

KECEPATAN SEPEDA BERTENAGA ANGIN 

83 Halaman, 13 Tabel, 29 Gambar, 8 Lampiran 

Sepeda bertenaga angin adalah solusi dari kendaraan yang ramah lingkungan. 

Sepeda ini sangat praktis untuk digunakan. Sepeda ini digerakkan oleh tekanan 

angin yang dihasilkan oleh putaran motor dc yang telah terpasang propeller 8045. 

Metode fuzzy logic digunakan untuk memastikan efektifitas dari penggunan sepeda 

ini. Tiga sensor jarak terpasang di bagian depan sepeda, dengan tujuan untuk  

menjaga jarak aman sepeda terhadap halangan. Adapun range dari sensor jarak 

tersebut yaitu safe <=70 cm dan warning >70 cm. Sepeda ini juga dilengkapi 

dengan dua range kecepatan yang dapat dipilih menggunkan switch mode yang 

telah terpasang di bagian stang sepeda. Pulse Width Modulation (PWM) digunakan 

untuk mengatur kecepatan motor dc dengan range yang telah di setting low = 0, 

medium = pwm 130 dan high = pwm 255. Sepeda ini juga telah terpasang idnikator 

buzzer yang akan aktif apabila posisi sepeda terlalu dekat dengan pengendara lain. 

Kata kunci : Sepeda bertenaga angin, fuzzy logic, pulse-idth modulation (PWM). 

  



ABSTRACT 

 

IMPLEMENTATION OF FUZZY LOGIC CONTROLLER ON 

SPEED CONTROL OF A WIND BIKE 

Scientific writing in the form of FINAL PROJECT, 25 July 2020 

Angga Prasetia, supervised by Ir. A. Rahman, M.T., and Dr. Eng. Tresna Dewi, 

S.T., M.Eng. 

IMPLEMENTATION OF FUZZY LOGIC CONTROLLER ON SPEED 

CONTROL OF A WIND BIKE 

83 Pages, 13 Tables, 29 Images, 8 Attachments 

Wind powered bicycles are a solution for environmentally friendly vehicles. This 

bike is very practical to use. This bike is driven by wind pressure generated by the 

rotation of a dc motor that has been installed with an 8045 propeller. Fuzzy logic 

methods are used to ensure the effectiveness of the use of this bicycle. Three 

proximity sensors are installed on the front of the bicycle, in order to keep the 

bicycle safe from obstacles. The range of the distance sensor is safe <= 70 cm and 

warning> 70 cm. This bike is also equipped with two speed ranges that can be 

selected using the mode switch that is attached to the bicycle handlebar. Pulse 

Width Modulation (PWM) is used to adjust the speed of a dc motor with a range 

that has been set as low = 0, medium = pwm 130 and high = pwm 255. This bike 

also has a buzzer idnikator installed which will activate when the bike is too close 

to other riders. . 

Keywords: Wind-powered bicycle, fuzzy logic, pulse-width modulation (PWM). 
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