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Miniature  adalah tiruan sesuatu yang besar dan dibuat menjadi kecil sesuai 

dengan sekala yang ditentukan. Salah satu contoh dari miniature adalah miniature 

lengan excavator yang mana miniature tersebeut menggunkan sistem robot, 

sebagai penggerak dari setiap komponen pada miniature menggunakan motor DC 

dan gearbox. Untuk control atau yang memerintahkan pergerakkan alat melalui 

remote control yang menggunakan sinyal sebagai pemancar sinyal perintah dari 

pergerakkan remote menjadi gerakkan alat atau komponen. Komponen yang 

bergerak terdiri dari bucket, arm, boom dan swing untuk memutar 180
o
. Bahan 

yang digunakan dalam pembuatan alat miniature ini adalah ABS (Acrylonitrile 

Butadiene Styrene) untuk komponen arm dan boom nya, sedangkan untuk bahan 

dari bucket menggunakan bahan baja campuran, pada base menggunakan bahan 

dari akrilik. Pembuatan alat miniature lengan excavator ini bertujuan untuk 

menampilkan gambaran menggenai bentuk, gerakkan dan cara kerja dari alat 

excavator itu sendiri. Sehingga miniature lengan excavator ini bermanfaat bagi 

bahan ajar untuk mahasiswa jurusan teknik mesin khususnya pada program studi 

alat berat dan mempermudah mahasiswa dalam memahami tentang bagian lengan 

excavator sesuai dengan alat aslinya. 
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Miniature is an imitation of something big and made small according to the 

specified scale. One example of a miniature is an excavator arm miniature where 

the miniature uses a robotic system, as the driving force of each component in the 

miniature uses a DC motor and gearbox. To control or to order the movement of a 

tool via remote control which uses the signal as a command signal transmitter 

from remote movement to move the tool or component. The moving parts consist 

of bucket, arm, boom and swing to rotate 180o. The material used in the 

manufacture of this miniature tool is ABS (Acrylonitrile Butadiene Styrene) for 

the arm and boom components, while for the material from the bucket using alloy 

steel, the base uses acrylic material. The manufacture of this excavator arm 

miniature tool aims to present an overview of the shape, movement and workings 

of the excavator itself. So that this miniature excavator arm is useful for teaching 

materials for students majoring in mechanical engineering, especially in the 

heavy equipment study program and makes it easier for students to understand the 

parts of the excavator arm according to the original tool. 
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