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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM PENYIRAMAN TANAMAN OTOMATIS 

DENGAN 3 VARIAN TANAMAN  

 

Oleh: 

Monica Saputri 

061730320229 

 

Penyiraman yang tepat pada tanaman dilakukan agar pertumbuhan dan 

perkembangan pada tanaman tidak terhambat. Pembuatan laporan akhir ini 

bertujuan agar tanaman memiliki kadar air yang tepat sehingga tidak kekurangan 

air yang dapat menyebabkan kematian pada tanaman dan kelebihan air yang dapat 

menyebabkan kebusukan pada akar tanaman. 

Sistem penyiraman tanaman ini dilakukan secara otomatis dan dikendalikan 

oleh mikrokontroller Arduino Mega 2560 dan menggunakan software Arduino IDE 

(Integrating Development Environment) versi 1.6.7. Alat ini menggunakan 3 buah 

sensor kelembaban tanah YL-69 untuk ketiga jenis tanaman yaitu cabai, bawang 

merah, dan tomat untuk mendeteksi kelembaban pada tanah dan menggunakan 

relay 4 channel sebagai saklar untuk menghidupkan dan mematikan sebuah mini 

motor pump dan 3 buah selonoid valve untuk masing-masing tanaman. 

Alat ini akan berfungsi pada saat pagi dan sore hari karena waktu penyiraman 

yang tepat pada tanaman dilakukan pada waktu tersebut, apabila dilakukan pada 

saat siang hari, air justru bisa membakar tanaman. Dan apabila dilakukan 

penyiraman pada saat malam hari maka akan memicu pertumbuhan jamur karena 

air tidak akan menguap serta akan diam didaun dan batang.  

Sistem kerja alat ini adalah ketika sensor kelembaban tanah mendeteksi kadar 

kelembaban tanah sedikit maka sensor ini akan mengirimkan data ke 

mikrokontroller sebagai sinyal bagi relay untuk menghidupkan mini motor pump 

agar memompa air dari bak penampung air dan menghidupkan selonoid valve untuk 

mengeluarkan air. Begitupun sebaliknya, ketika kelembaban tanah cukup maka 

sensor kelembaban tanah akan mengirimkan data ke mikrokontroller unutk 

dijadikan sinyal bagi relay untuk mematikan mini motor pump dan selonoid valve. 

 

 

 

 

Kata kunci : Sistem penyiraman tanaman otomatis, YL-69, Mini motor pump, 

Selonoid valve, RTC. 
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ABSTRAC 

 

DESIGN OF AUTOMATIC PLANT WATERING SYSTEM WITH 3 

PLANT VARIANTS 

 

By : 

Monica Saputri 

061730320229 

 

The right watering on plant is done for grown of plants so is not inhibited. 

This final report aims to ensure that the plants has the right water contents so that 

the plants are not defeciency of water which can fatality for the plants and overage 

of water which can cause the rot on plants root. 

The plant watering system is done automatically and controlled by Arduino 

Mega 2560 microcontroller and using Arduino IDE (Integrating Development 

Environment) software version 1.6.7. This device using 3 soil moisture sensors YL-

69 for three plants namely chili, onion, and tomato for detect moisture in the soil 

and this device using 4 channels relay as switch to turn on and turn of a mini motor 

pump and three selonoid valves for each plants. 

This device will function in the morning and evening because the right time 

for watering plant is in that time. If it done during the day, water can burn the plants. 

And if it done during the night, it can cause the rot because the water will not 

evaporate and will stay in the leaves and stems. 

The working system of this device, when the soil moisture sensors detect a 

little moisture in the soil so the sensors will send data to microcontroller as a signal 

for relay to turn on the mini motor pump to pump the water from tube water and to 

turn on selonoid valves to turn out the water. In turned positions, when the soil 

moisture is sufficient so the sensors will send data to microcontroller as a signal for 

relay to turn off the mini motor pump and selonoid valves. 

 

 

 

 

Keywords : Automatic plant watering system, YL-69, Mini motor pump, Selonoid 

valve, RTC. 
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