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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SMART ZEBRA CROSS PADA SIMULASI
TRAFFIC LIGHT

Oleh :
M. Ridho Julius Putra
0617 3032 0912

Tingginya angka pelanggaran dalam berkendara di jalan raya saat ini
membuat tingkat kecelakaan semakin meningkat tiap tahunnya ini disebabkan
pengendara yang kurang disiplin dalam mematuhi rambu-rambu lalu lintas yang
ada. Padahal, peraturan tentang lalu lintas sudah dibuat dengan sangat jelas, yaitu,
Peraturan Pemerintah Nomor 79 Tahun 2013 tentang Jaringan Lalu Lintas dan
Angkutan Jalan dan Undang-Undang No. 22 Tahun 2009 tentang Lalu Lintas dan
Angkutan Jalan. Padatnya lalu lintas di sekitar tanpa didukung oleh sarana yang
baik dan kurangnya kesadaran masyarakat akan disiplin berlalu lintas dapat memicu
timbulnya berbagai pelanggaran dan ketidakdisiplinan sehingga terjadi kecelakaan.
Pengambilan keputusan untuk melanggar traffic light dapat dikategorikan sebagai
pengambilan keputusan yang menyangkut pilihan-pilihan berisiko, karena pilihan
tersebut diikuti dengan kemungkinan terjadinya kecelakaan yang dapat
membahayakan nyawa pengendara. Banyak dari pengguna jalan raya tidak
memiliki rasa sabar menunggu lampu hijau ketika lampu merah sudah menyala.
para pengemudi kendaraan tetap melaju seakan-akan tidak melihat isyarat untuk
berhenti. Selain dapat berdampak kecelakaan terhadap sesama pengendara, hal ini
juga bisa berdampak buruk terhadap para penyebrang yang melewati zebra cross.
Oleh karena itu perlu adanya suatu alat yang dapat mencegah pengendara
menerobos traffic light.

Kata Kunci: Traffic Light, Smart Zebra Cross, Line Follower.



ABSTRACT

DESIGN OF SMART ZEBRA CROSS IN TRAFFIC LIGHT SIMULATION

Oleh :
M. Ridho Julius Putra
0617 3032 0912

The high number of driving in driving on this highway makes the accident
rate increase each year due to the lack of compliance in obeying existing traffic
signs. In fact, regulations regarding traffic have been made very clearly, namely
Government Regulation Number 79 of 2013 concerning Road Traffic and
Transportation Networks and Law Number 22 of 2009 concerning Road Traffic and
Transportation. Dense traffic in the vicinity without the support of good facilities
and public awareness of traffic discipline can lead to various disasters and
indiscipline resulting in accidents. Making a decision to break a traffic light can be
categorized as making a decision that is canceled by risky choices, because this
choice is followed by the possibility of an accident that could endanger the user's
life. Many road users do not have the patience to wait for the green light when the
red light is on. the drivers of the vehicles kept on going as if they saw no
requirement to stop. This also has a negative impact on the waders crossing the
zebra crossing. Therefore it is necessary to have a tool that can prevent running
through traffic lights.

Keywords : Traffic Light, Smart Zebra Cross, Line Follower.
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