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ABSTRAK  

 

 

SISTEM KENDALI PEMIPIL JAGUNG DENGAN METODE FUZZY LOGIC 

Karya tulis ilmiah berupa tugas akhir, 06, September, 2020 

 

Suci Syalifa Dwi Zara; dibimbing oleh Ibu Ir. Pola Risma, M.T. dan Ibu Yurni 

Oktarina S.T., M.T. 

 

xvi+ 42 halaman, 4 tabel, 24 gambar, 3 lampiran 

 

Pemipil jagung merupakan sebuah alat yang dirancang untuk membantu 

meringankan pekerjaan manusia. Fungsi utama dari pemipil jagung sendiri adalah 

untuk memisahkan antara biji jagung dari bonggolnya. Proses pemipilan jagung 

biasanya dilakukan secara manual menggunakan tangan yang membutuhkan lebih 

banyak waktu dan tenaga, sehingga dibutuhkan sebuah alat yang befungsi untuk 

membantu memisahkan biji jagung dari bonggolnya agar proses pemipilan jagung 

lebih efektif dan efisien. Pemipil jagung ini menggunakan dua buah sensor 

photodioda sebagai inputan yang berfungsi untuk mendeteksi adanya jagung pada 

pemipil yang selanjutnya akan diproses oleh arduino nano dan untuk output pemipil 

jagung ini digerakkan oleh sebuah aktuator berupa sebuah motor AC dimana 

pengaturan kecepatan putaran rotasi dari motor AC ini menggunakan metode fuzzy 

logic. 

 

Kata Kunci: pemipil jagung, sensor photodioda, fuzzy logic. 

 

 

 

 



 

ABSTRACT 

 

 

CONTROL SYSTEM OF CORN SHELLER USING FUZZY LOGIC METHOD 

Scientific papers in the form of final assignments, September 6th 2020 

 

Suci Syalifa Dwi Zara; guided by Ibu Ir. Pola Risma, M.T. dan Ibu Yurni Oktarina 

S.T., M.T. 

 

xvi + 42 pages, 4 tables, 24 images, 3 attachments 

 

Corn sheller is a tool designed to help lighten human work. The main function of 

the corn sheller itself is to separate the corn kernels from the cobs. The corn shelling 

process is usually done manually by hand which requires more time and effort, so 

a tool is needed to help separate the corn kernels from the cobs so that the corn 

shelling process is more effective and efficient. This corn sheller uses two 

photodiode sensors as input which functions to detect the presence of corn in the 

sheller which will then be processed by Arduino nano and the output of this corn 

sheller is driven by an actuator in the form of an AC motor where the rotation speed 

of the AC motor uses the method. fuzzy logic. 

 

Keywords: corn sheller, photodiode sensor, fuzzy logic. 
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