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ABSTRAK 

 

PENGAPLIKASIAN VARIABLE SPEED DRIVE UNTUK KECEPATAN 

MOTOR INDUKSI BERBASIS PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER  

PADA SISTEM PENJERNIH AIR 

Oleh : 

ABEN MUHAMMAD RISKI  

061730320198 

 

       Motor induksi saat ini sudah banyak digunakan di industri-industri besar maupun kecil. Pada 

industri-industri tertentu diperlukan suatu pengontrolan kecepatan pada motor untuk memutarkan 

mesin-mesin. Oleh karena itu sangat dibutuhkan alat yang dapat mengubah suatu kecepatan 

motor induksi untuk mempermudah pekerjaan. Selain itu monitoring pengontrolan motor juga 

diperlukan untuk menunjang kinerja suatu sistem. 

       Kecepatan motor induksi dapat diatur dengan mengubah frekuensi, maka dari itu dibutuhkan 

Variable Speed Drive (VSD) yang bertujuan untuk mengatur kecepatan putar dari motor induksi 

tersebut. Sebagai otak pengontrol Variable Speed Drive (VSD), penyusun menggunakan 

Programmable Logic Controller (PLC). Untuk mengetahui tekanan pada air , dibutuhkan Pressure 

Transmitter sebagai referensi pengaturan kecepatan motor induksi yang terprogram pada 

Programmable Logic Controller (PLC). 

       Pengontrolan kecepatan motor induksi ini dapat diatur melalui Human Machine Interface 

(HMI) dengan alogritma PID (PIDAT). HMI sebagai media penampil hasil pengolahan data yang 

sudah diolah dan diproses dari PLC. Selama process value (PV) tidak sama dengan set point 

(SP), maka PLC akan mengirimkan sinyal koreksi untuk VSD, dan membuat motor induksi 

bekerja dengan output frekuensi yang dimodulasi.  

Kata Kunci : Motor Induksi, Kontrol PID, Programmable Logic Controller (PLC), Pressure 

transmitter 
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ABSTRACT 

 

 

APPLICATION OF VARIBLE SPEED DRIVE FOR INDUCTION MOTOR 

SPEED BASED ON PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER IN WATER 

PURIFICATION SYSTEM 

by : 

ABEN MUHAMMAD RISKI  

061730320198 

       Induction motors are now widely used in large and small industries. In certain industries 

required a speed control on the motor to rotate the machines. Therefore it is needed a tool that 

can change an induction motor speed to facilitate the work. In addition, motor control 

monitoring is also needed to support the performance of a system. 

       The speed of an induction motor can be regulated by changing the frequency, therefore a 

Variable Speed Drive (VSD) is needed in order to regulate the rotational speed of the induction 

motor. As a controller brain for Variable Speed Drive (VSD), the compiler uses Programmable 

Logic Controller (PLC). To find out the pressure on the water, a Pressure Transmitter is needed 

as a reference to the speed regulation of the induction motor programmed in the Programmable 

Logic Controller (PLC). 

       Control of the speed of this induction motor can be regulated through the Human Machine 

Interface (HMI) with the PID alogritma (PIDAT). HMI as a media viewer of data processing 

results that have been processed and processed from the PLC. As long as the process value (PV) 

is not the same as the set point (SP), the PLC will send a correction signal to VSD, and make the 

induction motor work with modulated frequency output. 

 

Keywords: Induction Motor, PID Control, Programmable Logic Controller (PLC), Pressure 

transmitter 
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