
 
 

Alarm Anti Curanmor Berbasis GSM SIM 800L  

dan GY-GPS6MV2 Ublox NEO-6M GPS Module with EEPROM 

 

 

 

LAPORAN AKHIR 

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma III 

 Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Elektronika 
 

 

 

 

Oleh : 

Muhammad Syahrul Hidayat 

061730320235 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2020 



 

ii 

 

 

 



 

iii 

 

MOTO  

“Ambillah resiko yang lebih besar dari apa yang dipikirkan orang lain aman. 
Berilah perhatian lebih dari apa yang orang lain pikir bijak. Bermimpilah 

lebih dari apa yang orang lain pikir masuk akal.” 
(Claude T. Bissel) 

 

“Jika sesuatu yang kita inginkan selalu tercapai, maka kita tidak akan 
pernah memahami arti dari berjuang.” 

(Muhamad Syahrul Hidayat) 
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ABSTRAK 

 

Alarm Anti Curanmor Berbasis GSM SIM 800L  

dan GY-GPS6MV2 Ublox NEO-6M GPS Module with EEPROM  

Oleh 

Muhammad Syahrul Hidayat 

061730320235 

Perkembangan transportasi di era globalisasi semakin meningkat. Ini 

berbanding lurus dengan kepemilikan kendaraan pribadi, terutama sepeda motor. 

Hal ini berdampak pada tingkat pencurian motor yang semakin tinggi. Fenomena 

ini sebenarnya membutuhkan solusi atas keberadaan sistem keamanan, yang dapat 

mencegah pencurian helm. Kasus pencurian sepeda motor akhir-akhir ini menjadi 

perhatian. Teknik yang diterapkan oleh pencuri biasanya membobol dengan 

menggunakan kunci leter T. Penelitian ini mengusulkan untuk merancang sistem 

pengaman sepeda motor menggunakan perangkat bergerak yang mampu 

memberikan peringatan dan alarm apabila ada pembobolan paksa terhadap 

pencurian, serta mampu mengendalikan mesin sepeda motor. Pengembangan alat 

yang berfungsi sebagai alarm berbasis GSM SIM 800L dan GY-GPS6MV2 Ublox 

NEO-6M GPS Module with EEPROM. Perancangan sistem memanfaatkan 

beberapa teknologi seperti mikrokontroller, sensor sentuh yang berfungsi sebagai 

switch untuk mengaktifkan rangkaian alarm, module GSM SIM yang berfungsi 

sebagai pengirim pesan lokasi, module GPS yang berfungsi sebagai komponen 

yang mendeteksi lokasi kemudian buzzer yang berfungsi sebagai alarm.  

 

Kata kunci : Motor, Pencurian, GSM SIM 800L, GY-GPS6MV2 Ublox NEO-6M 

GPS Module with EEPROM 
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ABSTRACT 

 

Motorcycle Theft Alarm Based GSM SIM 800L  

and GY-GPS6MV2 Ublox NEO-6M GPS Module with EEPROM  

 

Oleh 

Muhammad Syahrul Hidayat 

061730320235 

 

The development of transportation in the era of globalization is increasing. This is 

directly proportional to the ownership of private vehicles, especially motorbikes. 

This has an impact on motor theft rates that are increasingly high. This 

phenomenon actually requires a solution to the existence of a security system, 

which can prevent helmet theft. Cases of motorcycle theft lately become a 

concern. The technique applied by thieves usually breaks using a T leter key. This 

study proposes to design a motorcycle safety system using a mobile device that is 

able to give warnings and alarms if there is a forced burglary against theft, and is 

able to control a motorcycle engine. Development of tools that function as alarms 

based on GSM SIM 800L and GY-GPS6MV2 Ublox NEO-6M GPS Module with 

EEPROM. The system design utilizes several technologies such as a 

microcontroller, a touch sensor that functions as a switch to activate the alarm 

circuit, a GSM SIM module that functions as a sender of location messages, a 

GPS module that functions as a component that detects location and then a buzzer 

that functions as an alarm. 

 

Keywords : Motorcycle, Theft, GSM SIM 800L, GY-GPS6MV2 Ublox NEO-6M 

GPS Module with EEPROM 
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