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MOTTO :

“Jadilah pemaaf dan suruhlah orang mengerjakan makruf, serta jangan

pedulikan orang-orang yang bodoh”. (QS. Al-A’raf : 199)

“Lelah Ketika Belajar, Tidak Lebih Melelahkan Saat Terhina Karna
Kebodohan”. (Imam Syafi’i)

“Barang Siapa Belum Pernah Merasakan Pahitnya Menuntut Ilmu Walau

Sesaat Ia Akan Menelan Hinanya Kebodohan Sepanjang Hidup”. (Imam
Asy-Syafi”i)



ABSTRAK

Pengaplikasian PLC(Programmable Logic Controller) OMRON SYSMAC
CP1E 20 Sebagai Kendali Pada Sistem Lift 3 Lantai

Oleh :

Septian Ardiansyah
061730320220

Lift merupakan suatu alat transportasi yang biasa ada di mall ataupun
disuatu perusahaan yang bertujuan untuk mempermudah para karyawan atau
pengunjung menuju ke lantai sesuai dengan yang diinginkan. Lift di tujukan untuk
mempercepat waktu dan menghemat tenaga menuju lantai atas maupun bawah,
agar lift dapat beroperasi dengan optimal maka dibuatlah suatu sistem kendali
yang bertujuan agar lift mampu mengangkut manusia sesuai fungsinya, salah
satunya kendali menggunakan PLC (Programmable Logic Controller). Dengan
membuat logic sesuai kendali dan pengkondisian sebagai keluaran maka lift akan
bekerja sesuai dengan kondisi yang diinginkan. Kontrol PLC ini akan
menggunakan PLC jenis OMRON SYSMAC CP1E20 yang mana mempunyai 1/0
20 buah. Dengan melakukan metode literature yaitu mencari refrensi dari jurnal
dan buku sebagai bahan acuan untuk menyelesaikan lift 3 lantai ini agar selesai
dan berjalan secara optimal. Prinsip kerjanya yaitu pada saat lift berada di lantai
1,2 dan 3 terdapat tiga kemungkinan yang akan terjadi pertiap lantai jika dilantai 1
kemungkinan dari lantai 1 naik ke lantai 2 dari lantai 1 ke lantai 3 dan dari lantai 1
Ingsung naik menuju ke 2 dan lantai 2, jika dilantai 2 yaitu turun dari lantai 2 ke
lantai 1 naik dari lantai 2 ke lantai 3 dan langsung dari lantai 2 turun ke lantai 1
dan langsung naik ke lantai 3 dan jika dilantai 3 kemungkinan turun dari lantai 3
ke lantai 2 dari lantai 3 turun ke lantai 1 dan dari lantai 3 langsung turun ke lantai
2 dan lantai 3.

Kata Kunci : lift, PLC



ABSTRACT

The Application PLC (Programmable Logic Controller) OMRON SYSMAC
CP1EZ20 As a Elevator Control System Of 3 Floors

By :

Septian Ardiansyah
061730320220

Lift is a means of transportation that is common in amall or in accompany
that aims to make it easier for employees or visitors to go the floor as desired. The
lift is intended to speed up time and save energy to the upper and lower floors, so
that the lift can operate optimally, a control system is created which aims to make
the lift capable of transporting people according to its function, one of which is
control using PLC (Programmable Logic Controller). By making logic according
to the control and conditioning as output, the lift will work in accordance with the
desired conditions. This PLC control will use the Omron type PLC SYSMAC
CP1E20 which has 1/0 20 pieces.by doing the literature method, namely looking
for references from journals and books as reference material for completing this 3
floor lift so that it is complete and running optimally. Its working principle is that
when the lift is on the 1% floor, it is possible from the 1% floor to go up to the 2™
floor from the 1% floor up to the 3™ and from the 1% floor directly go up to the 2™
floor and 3™ floor, if on the 2" floor, namely going down from the 2™ floor to the
1% floor going up from the 2™ floor to the 3™ floor and straight from the 2" floor
down to the 1% floor and going straight up to the 3™ floor and if on the 3" floor its
possible to go down from the 3" floor to the 2™ floor and from the 3" floor down
go to floor 1 and from floor 3 go straight to floor 2" and floor 3.

Keywords : lift, PLC
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