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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

 Berdasarkan hasil pengukuran serta analisa, maka dapat disimpulkan 

bahwa : 

1. Fungsi utama dari sensor proximity adalah sebagai switch untuk input naik 

turun atau pun input menghentikan gerakan motor power window dan 

input untuk membuka pintu. 

2. Sesuai dari prinsip kerja yang telah di buat maka sistem akan 

beroperasional sesuai dengan prinsip kerja yang telah dibuat, salah satunya 

tombol push button akan beroperasional sesuai dengan intruksi nomor 

yang telah diberikan, tombol untuk membuka dan menutup pintu akan 

beroperasional sesuai perintah yang telah diberikan. 

3. Pengukuran tegangan vout dari sensor limit switch menunjukkan hasil 

bahwa Vin = Vout, dikarenakan prinsip kerja dari sensor limit switch. 

4. Pengaruh waktu tempuh motor power window dan motor gearbox selain 

jarak yaitu beban, semakin berat beban maka akan menghambat putaran 

dari motor power window dan motor gearbox. 

5. Terdapat perbedaan antara nilai vout dan nilai vin dari motor power 

window dan motor gearbox yaitu dikarenkan nilai vin difungsikan untuk 

mengoperasionalkan driver terlebih dahulu. Untuk sensor proximity 

perbedan nilai vin dan vout yang terjadi dikarenakan oleh logam yang 

terditeksi oleh sensor proximity dianggap beban sehinggan nilai yang 

berkurang tersebut diakibatkan oleh adanya beban. 

 

5.2 Saran 

 Jika PLC sebagai kendalinya di kembangkan dengan yang mempunyai 

fitur input analog maka sistem lift ini bisa ditambahkan dengan sensor berat untuk 

beban lift agar lift bisa memberhentikan sistem jika terjadi kelebihan muatan dan 

menambahkan sensor pwm agar bisa  mengatur dari pada kecepatan motor utama. 


