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ABSTRAK 

PENGGUNAAN DC-DC BUCK BOOST CONVERTER SEBAGAI SISTEM 

CHARGING BATERAI BERBASIS MIKROKONTROLER PADA 

PEMBANGKIT LISTRIK TENAGA MIKROHIDRO 

 
2020: XXVI + 67 Halaman + 49 Gambar + 13 Tabel + 8 Lampiran 

 

 

Radi Farhan 

061730320920 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Elektronika 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
Kebutuhan energi listrik semakin hari semakin meningkat. Maka dari itu diperlukan sumber 

energi terbarukan yang dapat memenuhi kebutuhan masyarakat. Salah satu energi terbarukan yang ada 

di Indonesia adalah air. Contohnya sumber air yang berasal dari lahan pertanian tentunya terdapat 

irigasi sawah yang mengairi lahan pertanian tersebut. Lalu saluran dam yang dibangun dengan 

membendung sungai kecil atau selokan alami dapat dimanfaatkan sebagai pembangkit listrik tenaga 

piko hidro. Air yang mengalir akan melewati dan memutar turbin air yang dikopel dengan generator 

dc permanen magnet sehingga menyebabkan generator dc permanen magnet berputar dan 

menghasilkan energi listrik. Tujuan penelitian ini adalah untuk menstabilkan tegangan keluaran yang 

dihasilkan oleh generator dc magnet permanen agar dapat mengisi baterai dan dijadikan sebagai 

sumber energi listrik. 

Pada laporan akhir ini menggunakan rangkaian buck boost converter sebagai sistem charging 

baterai yakni menstabilkan tegangan keluaran dari generator dc permanen magnet dan melakukan 

pengecasan aki yang dikendalikan oleh sebuah mikrokontroler. Alat ini dilengkapi dengan sensor arus 

dan tegangan untuk menghitung nilai arus dan tegangan yang akan diolah oleh mikrokontroler dan 

ditampilkan ke sebuah LCD. Hasil nilai efisiensi yang didapatkan alat untuk melakukan sistem 

charging pada baterai 12 volt adalah dengan sumber 14,34 V 0,24 A dari generator yang dipicu oleh 

debit air 10l/menit dengan 275,1 putaran pada generator sehingga alat berada pada mode buck yang 

menghasilkan tegangan output 13,68 V 0,2 A dengan nilai efisiensi sebesar 79,49 %. 

 
Kata Kunci : PLTMH, Generator dc permanen magnet, Mikrokontroler, buck boost converter, LCD, 

sensor arus, dan sensor tegangan. 
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ABSTRACT 

IMPLEMENTATION OF DC-DC BUCK BOOST CONVERTER AS A SYSTEM 

CHARGING BATTERY BASE IN MICROCONTROLLER ON MICROHYDRO 

POWER PLANT 

2020: XXVI + 67 Pages + 49 Images + 13 Tables + 8 Attachments 
 

 

Radi Farhan 

061730320920 

Electrical Engineering Department 
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State Polytechnic Of Sriwijaya 

 

 
The need for electrical energy is increasing day by day. Therefore, we need renewable energy 

sources that can meet the needs of society. One of the renewable energies in Indonesia is water. For 

example, water sources that come from agricultural land, of course, there is rice field irrigation that 

irrigates the agricultural land. Then the dam channel built by damming small rivers or natural gutters 

can be used as a pico hydro power plant. The flowing water will pass and rotate the water turbine which 

is coupled with a permanent magnet dc generator, causing the permanent magnet dc generator to rotate 

and produce electrical energy. The purpose of this study is to stabilize the output voltage generated by 

a permanent magnet dc generator in order to charge the battery and serve as a source of electrical 

energy. 

 

In this final report uses acircuit buck boost converter as asystem, charging batterywhich is to 

stabilize the output voltage of a permanent magnet dc generator and charge the battery. which is 

controlled by a microcontroller. This tool is equipped with current and voltage sensors to calculate the 

value of current and voltage which will be processed by the microcontroller and displayed on an LCD. 

The results of the efficiency value obtained by the tool for carrying out thesystem charging on a 12 

volt battery are with a source of 14.34 V 0.24 A from the generator which is triggered by a water 

discharge of 10l / minute with 275.1 turns on the generator so that the tool is inmode buck which results 

in thevoltage outputis 13.68 V 0.2 A with an efficiency value of 79.49%. 

 

 

 
Keywords: PLTMH, permanent magnet dc generator, microcontroller, buck boost converter, LCD, 

current sensor, and voltage sensor. 
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