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ABSTRAK 

 

MENGENDALIKAN ROBOT MOBILE PEMADAM KEBAKARAN 

MENGGUNAKAN SMARTPHONE ANDROID 

 

Kemas Ahmad Miftahul Ilmi  

0617 3032 0911  

  

Kebakaran, adalah salah satu bencana alam yang paling sering kita temui 

disekitar kita. Karena sering terjadi dan dampaknya yang dapat sangat berbahaya, 

banyak industri ataupun perguruan tinggi yang berlomba-lomba membuat alat 

untuk mencegah atau menanggulangi kebakaran. Salah satu contoh alat 

penanggulangan kebakaran adalah dengan menggunakan Robot Mobile pemadam 

kebakaran.   

Robot Mobile pemadam Kebakaran rancangan penulis adalah Robot 

Mobile yang di kendalikan smartphone android melalui jaringan internet. Robot 

Mobile pemadam kebakaran ini menggunakan ArduinoMEGA 2560 sebagai 

mikrokontroler-nya dan modul ESP8266 agar robot terkoneksi dengan internet. 

Dengan terhubung dengan internet, robot akan dapat menerima perintah yang di 

kirim oleh smartphone android melalui aplikasi Blynk.  

Dengan menggunakan smartphone android sebagai pengendalinya, Robot 

Mobile Pemadam Kebakaran ini dapat di kendalikan dari jarang yang jauh. 

Sehingga proses pemadaman api kebakaran dapat di lakukan dari jarak yang 

aman, dan dapat minimalisir resiko bertambahnya korban.  

  

Kata Kunci: Robot Mobile, Smartphone Android, ESP8266, Pemadam  

Kebakara, Blynk, ArduinoMEGA 2560 
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ABSTRACT 

 

CONTROLLING FIRE FIGHTING ROBOT USING ANDROID 

SMARTPHONE 

 

Kemas Ahmad Miftahul Ilmi 

0617 3032 0911 

  

Fire, is one of the natural disasters that we encounter most often around us. 

Because it often occurs and its effects can be very dangerous, many industries or 

universities are competing to make tools to prevent or combat fires. One example 

of fire fighting equipment is to use a Mobile Robot fire extinguisher. 

Fire Robot Mobile design author is a Mobile Robot that is controlled by an 

android smartphone through the internet network. This Mobile Fire Extinguisher 

Robot uses ArduinoMEGA 2560 as its microcontroller and ESP8266 module so 

that the robot is connected to the internet. By connecting to the internet, robots 

will be able to receive commands sent by Android smartphones through the Blynk 

application. 

By using an android smartphone as a controller, this Mobile Fire 

Extinguisher Robot can be controlled from an infrequent distance. So that the fire 

fighting process can be done from a safe distance, and can minimize the risk of 

increasing casualties. 

  

Keywords: Mobile Robot, Android Smartphone, ESP8266, Fire Extinguisher, 

Blynk, ArduinoMEGA 2560    
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