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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN WIRELESS POWER TRANSMISSION PADA 

ROBOT LINE FOLLOWER  

Karya tulis ilmiah berupa Laporan Akhir, 6 September 2020 

Mayasari Yuliarni, dibimbing oleh Yurni Oktarina dan Yudi Wijanarko 

Design of wireless power transmission on line follower robot  

xii + 50 halaman + 34 Daftar Gambar + 6 Daftar Tabel + Lampiran + Daftar 

Pustaka 

 

Energi listrik adalah salah satu kebutuhan pokok manusia saat ini. Secara umum, 

media dalam transmisi energi listrik yang digunakan berupa kabel tembaga. 

Dengan adanya perkembangan teknologi, media transmisi energi listrik dapat 

dilakukan melalui udara atau dikenal dengan istilah Wireless Power Transmission. 

Sistem ini memanfaatkan udara sebagai media transmisi energi listrik ke beban 

dengan memanfaatkan resonansi gelombang elektromagnetik.  

Pada laporan akhir ini penulis membahas tentang rancang bangun wireless power 

transmission pada robot line follower. Sumber energi listrik berupa baterai 12 

volt dihubungkan ke rangkaian oscillator yang berfungsi sebagai pembangkit 

getaran frekuensi. Kemudian dipancarkan menggunakan transmitter yang juga 

terpasang beban berupa robot line follower dan diterima receiver yang keduanya 

berupa lilitan kawat tembaga sebagai antena dengan tujuan untuk menghasilkan 

resonanasi yang sama. 

Nilai induksi pada sistem transmisi ini sangat di pengaruhi oleh jarak. Jarak 

paling ideal pada sistem transmisi dengan metode ini pada robot line follower 

adalah 1 cm. Pada jarak tersebut nilai transmisi daya yang di hasilkan sudah 

cukup untuk memenuhi daya pada beban yaitu 0,48 watt dengan tegangan dan 

arus rata-rata sebesar 5,17 v dan 93,8 mA. 

 

Kata Kunci :  Wireless Power Transmission, Resonansi elektromagnetik, Robot  

Line Follower 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF WIRELESS POWER TRANSMISSION ON THE LINE FOLLOWER 

ROBOT 

Scientific Paper in the from of Final Report, 06th September 2020 

Mayasari Yuliarni, supervised by Yurni Oktarina and Yudi WIjanarko 

Rancang Bangun Wireless Power Transmission Pada Robot Line Follower 

xii + 50 Pages + 34 List of Figures +6 List of Tables + Attachments + 

Reference) 

 

Electrical power is one of the basic human needs today. In general, the medium in 

the transmission of electrical power is copper cables. With the development of 

technology, the medium for transmitting electrical power can be carried out 

through the air or known as Wireless Power Transmission. This system utilizes air 

as a medium for transmitting electrical power to the load by utilizing 

electromagnetic wave resonance. 

In this final report the writer discusses the design of wireless power transmission 

in line follower robots. The source of electrical power in the form of a 12 volt 

battery is connected to the oscillator circuit which functions as a frequency 

vibration generator. Then it is transmitted using a transmitter which is also 

attached to a load in the form of a line follower robot and a receiver is received, 

both of which are coiled copper wires as antennas with the aim of producing the 

same resonance. 

The value of the induction in this transmission system is influenced by distance. 

The ideal distance for the transmission system with this method on the line 

follower robot is 1 cm. At this distance the resulting power transmission value is 

sufficient to meet the power at the load of 0,48 watts with an average voltage and 

current of 5.17 v and 93.8 mA.  

 

Keywords: Wireless Power Transmission, Keywords:Electromagnetic Resonance,  

Line Follower Robot
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