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ABSTRAK 

 

 

Desain Kendali Pergerakan Robot Safe and Rescue 

 

 

Oleh 

 

Adella Rialita 

0616 4034 1849 

 

 

 Jurnal ini menampilkan safe and rescue mobile robot yang menggunakan 

algoritma fuzzy logic controller.  Mobile Robot ini dirancang untuk membantu 

manusia melakukan pekerjaan di medan yang berbatu berbahaya dengan 

menentukan jalur terbaik untuk menggapai target dengan mengontrol arah dan 

kecepatan rodahnya.  Penelitian ini dilengkapi dengan tiga sensor ultrasonik, satu 

sensor PIR, dan sebuah kamera. 

 

Kata Kunci: Mobile robot, Sensor Ultrasonik, Fuzzy Logic Controller 



 

 

 

 

ABSTRAK 

 

 

The Motion Control Design of Safe and Rescue Robot 
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Adella Rialita 

0616 4034 1849 

 

 

 .This paper presents a safe and rescue mobile robot by using fuzzy logic 

controller algorithm.  The mobile robot is possible to help human working on 

rocky and dangerous tracks by determining the best trajectory to reach the target 

by controlling its derection and the wheel speed.  Three untrasonic sensor, a PIR 

sensor, and a camera are used in this reseach 

 

keywords: Mobile Robot, Ultrasonic sensor, Fuzzy Logic Cotroller 
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