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MOTTO 

 

 Keberhasilan adalah sebuah proses. Niatmu adalah awal keberhasilan. 

Peluh keringatmu adalah penyedapnya. Tetesan air matamu adalah 

pewarnanya. Doamu dan doa orang-orang disekitarmu adalah bara api 

yang mematangkannya. Kegagalan di setiap langkahmu adalah 

pengawetnya. maka dari itu, bersabarlah! Allah selalu menyertai orang-

orang yang penuh kesabaran dalam proses menuju keberhasilan. 

Sesungguhnya kesabaran akan membuatmu mengerti bagaimana cara 

mensyukuri arti sebuah keberhasilan. 

 

 Berangkat dengan penuh keyakinan 

Berjalan dengan penuh keikhlasan 

Istiqomah dalam menghadapi cobaan 
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ABSTRAK 

SISTEM KONTROL OTOMATIS  MENGGUNAKAN SENSOR CAHAYA 

DAN GERAK PADA BANGUN RUMAH TINGGAL 

( 2014 : xv : 66 Halaman + Gambar + Tabel + Lampiran) 

 

Andini Chairunnisah 

0611 3033 0265 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Sistem Kontrol Otomatis Menggunakan Sensor Cahaya dan Gerak Pada 

Bangun Rumah Tinggal digunakan untuk pengamanan yang terdiri dari lampu 

rumah otomatis, sensor anti pencuri serta inverter sebagai back up ketika 

pemadaman listrik. Ada pun pendukung utama alat ini terdiri dari sensor LDR, 

Sensor PIR, Relay dan Inverter. Dengan adanya lampu otomatis dapat 

mempermudah dalam menghidupkan lampu yang menggunakan sensor LDR, 

apabila sedang tidak berada di rumah atau pulang terlalu malam dan seolah-olah 

di dalam rumah ada seseorang dan dengan bantuan alarm anti pencuri yang 

menggunakan sensor PIR akan membuat rumah menjadi lebih aman dari orang-

orang yang tidak diinginkan atau pencuri yang ingin membobol rumah. PIR akan 

mendeteksi gerak tubuh atau panas tubuh seseorang dan akan mengirimkan 

sebuah sinyal berupa alarm yang akan berbunyi melalui buzzer sehingga ketika 

pencuri masuk akan segera kabur karena terkejut mendengar suara alarm tersebut. 

Serta pada sistem montrol otomatis ini juga dilengkapi dengan inverter yang 

berguna untuk membackup ketika pemadaman listrik baik pada saat siang atau 

malam hari. Lampu pun akan segera hidup dan alarm anti pencuri pun akan 

bekerja, jadi tidak perlu lagi bersusah payah untuk mencari lilin atau penerang 

lainnya dan cemas akan rumah dibobol oleh pencuri.  

 

Kata Kunci : Sensor LDR, Sensor PIR, Relay dan Inverter 
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 ABSTRACT 

AUTOMATIC CONTROL SYSTEM USING SENSOR LIGHT AND MOTION ON THE BUILD 

HOUSE LIVE  

(2014: xv: 66 Pages + Image + Table + Attachments) 

 

Andini Chairunnisah 

0611 3033 0265 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Automatic Control Systems Using Light and Motion Sensor On the Build House 

Live is used for security that consists of automated home lighting, anti-theft sensor and 

inverter as a back up when the a power outage. There was a major supporter of this 

tool consists of a sensor LDR, PIR Sensor, Relays and Inverter. With the lights 

automatically turn on the lights to ease in the use of LDR sensor, when it is not in the 

home or go home too late and as if there is someone in the house and with the help of 

an anti-theft alarm using a PIR sensor that will make homes safer from people who do 

not want or a thief who wants to break into the house. PIR will detect the motion of 

the body or a person's body heat and will transmit an alarm signal will be sounded by 

the buzzer so when the thief entered will be blurred because of surprised to hear the 

alarm sound. As well as the design of this house is also equipped with an inverter which 

is useful to backup when power cut either during the day or night. The lights will soon 

live and an anti-theft alarm will work, so no longer need to bother to look for candles 

or other lights and worried about home burglarized by thieves. 

 

Keywords : LDR Sensor, PIR Sensor, Relays and Inverter 
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