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ABSTRAK
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Penggerak Motor Listrik.
(2021: 55 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel+Lampiran)

Laporan Ini berisikan tentang rancang bangun mesin Scissors Lift. Tujuan
penulis membuat alat ini untuk mempermudah menjangkau ketinggian,membantu
pekerjaan yang tinggi dengan membawa beban dan juga membantu maintenance

dan repair alat berat.

Prinsip kerja alat ini adalah dengan menggunakan sistem hidrolik.sistem
hidrolik adalah suatu sistem penerus gaya dengan menggunakan fluida cair. Fludia
cair bersifat incompressible karena tekanan yang diterima diteruskan ke segala

arah secara merata.

Cara kerja alat ini ialah dengan cara menghubungkan arus listrik yang
terdapat pada dinamo kemudian membuka aliran oli hidrolik agar oli hidrolik

tersebut dapat menekan dongkrak hidrolik.



ABSTRACT

Name : Almas Diandry Umega Putra
Knowledge Field : Heavy Equipment
Department : Diploma Mechanical Engineering
Final Report Title : Design and Build Scissor Lift Capacity 50 Kg With
Electric Motor Drive.
(2021: 55 Pages+ List of Figures + List of Tables+Appendices)

This report contains the design of the Scissors Lift machine. The author's
goal is to make this tool to make it easier to reach heights, help high jobs by
carrying loads and also help maintenance and repair of heavy equipment.

The working principle of this tool is to use a hydraulic system. The
hydraulic system is a force transfer system using a liquid fluid. Liquid fluid is
incompressible because the pressure received is transmitted in all directions
evenly.

The way this tool works is by connecting the electric current contained
in the dynamo and then opening the flow of hydraulic oil so that the hydraulic oil

can press the hydraulic jack.
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