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ABSTRAK

Nama : Rexsi Tri Setiawan

Program Studi : DIII Teknik Mesin

Konsentrasi Studi : Alat Berat

Judul Tugas Akhir : Rancang Bangun Alat bantu Mechanic

Creeper Semi Elektrik Untuk Perawatan

Pada Alat Berat.

(2021 : xii + 60 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

Kemajuan teknologi alat berat menuntut perawatan pada unit alat berat

semakin diperlukan agar meningkatkan kualitas pekerjaan, salah satunya

perawatan dan perbaikan under unit sehingga dibutuhkan alat yang sanggup

melakukan perawatan dan perbaikan tersebut. Mechanic creeper semi elektrik

adalah alat yang menggabungkan fungsi mechanic creeper crawler dan mechanic

creeper chair agar alat ini dapat digunakan pada alat berat.

Mechanic creeper ini memiliki beberapa komponen antara lain rangka,

dongkrak, motor wiper, baterai 12V dan beberapa komponen lainya Alat

mechanic creeper ini menggunakan sistem elektrik dengan dongkrak ulir dan

motor wiper sebagai penggerak utama. Beban yang bisa di tahan dari alat ini 100

Kg.

Kata Kunci: alat bantu, Perancangan dan pengembangan, alat bantu mechanic

creeper semi elektrik untuk perawatan pada alat berat
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ABSTRACT

Name : Rexsi Tri Setiawan

Study Program : DIII Mechanial Engineering

Study Concentration : Heavy Equipment

Title : Design and Construction of Semi-Electric
Mechanic Creeper Tools For Heavy
Equipment Maintenance.

(2021 :xii + 60 Pages + Bibliography + Appendix)

Advances in heavy equipment technology demand that maintenance on heavy

equipment units is increasingly needed in order to improve the quality of work,

one of which is maintenance and repair of under units so that tools that are able

to carry out maintenance and repairs are needed. Semi-electric mechanical

creeper is a tool that combines the functions of a mechanic creeper crawler and a

mechanic creeper chair so that this tool can be used on heavy equipment.

This mechanical creeper has several components including the frame, jack,

wiper motor, 12V battery and several other components. This mechanical creeper

device uses an electrical system with a screw jack and wiper motor as the main

mover. The load that can be held from this tool is 100 Kg.

Keywords: tools, Design and development, semi-electric mechanic creeper tools
for maintenance on heavy equipment
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