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ABSTRAK

KENDALI MOTOR SERVO PADA AKSES BUKA-TUTUP PORTAL 
PARKIR DENGAN MIKROKONTROLER AT89S52 PORT 1
(2014: xii + 67 halaman + daftar tabel + daftar gambar + lampiran)

RIZKI SORAYA FADHILAH
0611 3033 0259
Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Telekomunikasi

Laporan ini menjelaskan kendali motor servo pada akses buka-tutup pintu portal 
parkir dengan mikrokontroler AT89S52 port 1. Sistem parkir ini menerima input 
data kendaraan bermotor yang memasuki area parkir, data tersebut akan disimpan 
dalam database dengan bahasa visual basic. Apabila input data sesuai dengan 
database komputer ketika kendaraan masuk maka portal parkir akan terbuka. 
Tetapi apabila input data tidak sesuai dengan database komputer maka portal 
parkir tidak akan terbuka. Sistem portal parkir ini memiliki sebuah motor servo 
sebagai penggerak utama portal parkir. Motor bergerak sesuai kendali 
mikrokontroler dalam menjalankan segala aktifitas pergerakan portal. Setiap 
pergerakan portal diprogram pada IC mikrokontroler melalui perangkat lunak 
BASCOM 8051 yang kemudian akan diisikan kedalam IC mikrokontroler dengan 
downloader ISP. Output rangkaian driver motor servo sebagai penggerak utama 
motor servo. Mikrokontroler ini mengendalikan rangkaian driver motor servo 
untuk mengatur arah pergerakan motor servo sehingga portal dapat bergerak naik
(buka) dan turun (tutup). Input rangkaian mikrokontroler adalah berupa data 
digital biner dari port paralel komputer sebagai hasil pemrograman visual basic. 
Data-data biner dari port paralel akan dihubungkan ke IC mikrokontroler melalu 
port 1 mikrokontroler sebagai inisialisasi pemrograman untuk pergerakan portal.

Kata Kunci : AT89S52 dan Motor Servo
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ABSTRAK

SERVO MOTOR CONTROL ON ACCESS OF OPEN-CLOSE PARKING 
PORTAL WITH MICROCONTROLLER AT89S52 PORT 1
(2014: xii + 67 pages + figures + tables + encl)

RIZKI SORAYA FADHILAH
0611 3033 0259
Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Telekomunikasi

This report explains about servo motor control on access of open-close parking 
portal with microcontroller AT89S52 port 1. This parking systems is receive input 
data of motorcycle that entering parking area, that input data will be saved in 
database. When data is as according to computer database that stored when 
vehicle enterred so parking portal will be open. But when data is not as aacording 
to computer database so parking portal will not be open. This portal system has a 
servo motor as main activator for parking portal crossbar. Motor will move 
appropriate the microcontroller reins in all movement activity of portal. Every 
movement of portal are programmed in microcontroller device by software
BASCOM 8051 and then will be filled in microcontroller by ISP downloader. 
Output of microcontroller systems will be connected to servo motor driver 
systems as a main activator of servo motor. This microcontroller restrains servo 
motor driver to regulate all servo motor movement direction so portal can move 
up (open) and move down (close). Input of microcontroller systems is a biner data 
from parallel port of  computer as a output of visual basic programming. That 
biner datas from parallel port will be connected to microcontroller device by port 
of microcontroller as initialitation for portal movement programming.

Key Word : AT89S52 dan Motor Servo
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