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ABSTRAK

APLIKASI SISTEM KONTROL PENYIRAMAN DAN PEMBERIAN
PUPUK CAIR OTOMATIS PADA TANAMAN PAKCOY
(BRASSICA CHINENSIS L)

Oleh :

Sella Siliya
061730320219

Dalam pembudidayaan tanaman pakcoy (brassica chinensis 1), pada
perawatannya dibutuhkan penyiraman secara berkala dalam waktu pembibitan
maupun ketika usia pakcoy dewasa terutama pada musim kemarau harus lebih
diperhatikan dibandingkan pada musim hujan walaupun pakcoy dapat tetap
tumbuh di kedua musim tersebut, agar pemenuhan kebutuhan air tanaman pakcoy
terpenuhi serta untuk memenuhi kebutuhan unsur hara tanaman pakcoy, dapat
dilakukan dengan pemberian pupuk pada media tanam tanaman pakcoy. Untuk
membantu permasalahan tersebut maka dirancanglah alat pengontrol penyiraman
dan pemberian pupuk cair pada tanaman pakcoy dengan sistem yang dibuat secara
otomatis sesuai dengan jadwal perlakuan waktu yan telah ditentukan. Alat ini
menggunakan sensor soil moisture capacitive sebagai pembaca persentase
kelembaban tanah pada lahan pakcoy, penyiraman air akan dilakukan otomatis
ketika pembacaan persentase kelembaban mencapai range yang berkisar <33%,
>33% - 66% dan >66% sesuai waktu yang telah diatur pada program arduino uno
dengan menggunakan RTC DS1307 sebagai pengatur waktu penyiraman air
maupun pupuk cair pada lahan tanaman pakcoy.

Kata kunci : Pakcoy, Sensor soil moisture capacitive, Pump, Valve



ABSTRACT

APPLICATION OF WATERING CONTROL SYSTEMS AND
AUTOMATIC LIQUID FERTILIZER APPLICATIONS IN PAKCOY
PLANTS (BRASSICA CHINENSIS L)

By:

Sella Siliya
061730320219

In cultivating pakcoy (Brassica chinensis I), the maintenance requires
regular watering during the nursery and when the pakcoy is mature, especially in
the dry season, more attention should be paid to compared to the rainy season
although the pakcoy can continue to grow in both seasons, in order to meet the
plant water needs. Pakcoy is fulfilled and to meet the nutrient needs of the Pakcoy
plant, it can be done by applying fertilizer to the Pakcoy planting medium. To
help this problem, a watering control device and application of liquid fertilizer to
the Pakcoy plant were designed with a system that is made automatically in
accordance with a predetermined time treatment schedule. This tool uses a soil
moisture capacitive sensor as a reader of the percentage of soil moisture in Pakcoy
land, watering will be carried out automatically when the reading of the
percentage of humidity reaches a range of <33%, >33% - 66% and >66%
according to the time set in the program. Arduino uno by using RTC DS1307 as a
timer for watering water and liquid fertilizer on Pakcoy plant land.

Key words: Pakcoy, soil moisture capacitive sensor, Pump, Valve.
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