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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM TAMPILAN INFORMASI KENDARAAN 

PADA AREA PARKIR  

(2014 : xiii +  65 Halaman + 29 Gambar + 6 Tabel + 12 Lampiran )  

 

Novi Widia Eka Sari 

0611 3033 0278 

Jurusan Teknik Elektro 

Progran Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

Rancang bangun penunjuk tempat parkir mobil otomatis ini berfungsi untuk 

mempermudah pengguna parkir saat ingin parkir dengan cara melihat tampilan 

lokasi tempat parkir yang masih kosong yang ditampilkan di monitor LCD yang 

berkerja secara otomatis. Alat ini dibuat untuk mengefisiensikan waktu yang 

dibutuhkan untuk menemukan parkir yang kosong. Selama ini pengguna parkir 

tidak mengetahui ada atau tidaknya parkir didalam area, yaitu rata-rata sekitar 5 

sampai dengan 10 menit untuk mengelilingi lahan parkir dengan tujuan 

menemukan lahan parkir kosong. Hal ini sangat tidak efektif untuk dilakukan 

karena banyaknya waktu yang terbuang untuk menemukan tempat parkir yang 

bisa ditempati. Pada Alat ini bekerja dengan sensor Infrared yang berfungsi untuk 

melihat ada mobil atau tidak yang masuk serta mobil yang keluar, jika ada mobil 

yang masuk maka sensor infrared langsung mengirim perintah ke Mikrokontroller 

dan langsung ke serial RS232 dan langsung ke PC untuk mengeprint struk. Dan 

motor DC sebagai penggerak portal parkir masuk dan keluar, jika parkir sudah 

penuh maka portal tidak bisa dibuka lagi, serta limit switch sebagai pengatur 

portal bergerak dan sensor LDR yang diletakkan dibawah area parkir yang 

mengirimkan perintah ke mikrokontroller dan diproses di dalam Mikrokontroller 

selanjutnya ditampilkan di monitor LCD. Hasil dari pembuatan alat ini dapat 

berfungsi dengan baik dan sesuai keinginan. Alat perparkiran otomatis ini dapat 

beguna bagi masyarakat sesuai dengan kebutuhan saat ini. 

 

 

Kata Kunci : Mikrokontroller ATMega16, Infrared, LCD, LDR, Serial RS232. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



v 

 

ABSTRACT 

 

BUILD THE SYSTEM ENGINEERING DISPLAY OF INFORMATION 

VEHICLE ON PARKING AREA  

(2014 : xiii + 65 pages + 29 pictures + 6 tables + 12 attachments)  

 

Novi Widia Eka Sari 

0611 3033 0278 

Jurusan Teknik Elektro 

Progran Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

Engineering wake up pointer the car park automatic it serves to ease the user 

parkir when want to see a readout of parking by means of the parking lot was 

empty displayed in the lcd monitor the work automatically. This device made to 

the efficiency of the time it takes to find an empty parking. During this user parkir 

not knowing there ' s parking area, or failure in that is an average of about 5 to 

with 10 minutes to surround parking lot with the goal of finding parking space 

blank. It is really ineffectual to do because of the time wasted to find a parking 

space which may be occupied. This tool works with Infrared sensors that function 

to see the car there or not entering and exiting the car, if there are any cars entered 

the direct infrared sensor sends a command to the Mikrokontroller and directly to 

a serial RS232 and directly into the PC for mengeprint a stroke. And DC motors 

as movers portal parking entry and exit, if the parking is full, it cannot open the 

portal again, as well as limit switches as a portal Manager moves and the LDR 

sensors placed under parking area which sends the command to the 

mikrokontroller and processed in Mikrokontroller then displayed on the LCD 

monitor. The result of building this device can function properly and according to 

desire.A parking automatic this can beguna for society in accordance with the 

needs of the moment. 

 

Keywords: Mikrokontroller ATMega16, Infrared, LCD, LDR, Serial RS232 
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