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ABSTRAK

SISTEM PENGENDALI KECEPATAN MOTOR DC DENGAN PULSE
WIDTH MODULATION BERDASARKAN PERUBAHAN SUHU
THERMOCOUPLE BERBASIS PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER
(2021 : xiii + 57 Halaman + 50 Gambar + 3 Tabel + Daftar Pustaka +
Lampiran)

MUHAMMAD ILMISYAH RAMADHANI
061830320201

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Sistem kendali motor DC ini bertujuan untuk mempermudah pekerjaan —
pekerjaan mesin produksi yang dikontrol oleh PLC (Programmable logic
controller) dengan Pulse width modulation diatur berdasarkan suhu yang dibaca
oleh sensor Thermocouple Type K. Dalam pembuatan sistem ini harus mengetahui
bahasa pemprograman pada PLC (Ladder Diagram) dan PC serta komponen-
komponen yang terdapat pada sistem kendali motor DC ini agar sistem dapat
bekerja mengendalikan kecepatan Motor DC berdasarkan pengaturan suhu yang
diinginkan. Dalam pembuatan sistem kendali ini digunakan metode observasi
dengan dilakukannya perancangan dan pengujian terhadap alat yang dibuat.
Pengujian yang dilakukan bertujuan untuk mendapatkan data-data hasil
pengukuran dan penelitian alat sebagai acuan sehingga dapat dibandingkan
dengan teori dasar yang telah dipelajari. Berdasarkan dari pembuatan sistem
kendali ini didapatkan hasil berupa pengaturan kecepatan motor DC dengan Pulse
width modulation berdasarkan perubahan suhu pada sensor Thermocouple dengan
menggunakan PLC.

Kata Kunci : Motor DC, Programmable logic controller, Pulse width modulation,
sensor Thermocouple Type K



ABSTRACT

DC MOTOR SPEED CONTROL SYSTEM WITH PULSE WIDTH
MODULATION BASED ON TEMPERATURE CHANGES
THERMOCOUPLE BASED PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER
(2021 : xiii + 57 Pages + 50 Pictures + 3 Tables + References + Attachment)

MUHAMMAD ILMISYAH RAMADHANI
061830320201

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK ELEKTRONIKA
ELECTRO ENGINEERING DEPARTMENT
POLYTECHNIC STATE SRIWIJAYA

This DC motor control system aims to facilitate the work of production machines
controlled by a PLC (Programmable logic controller) with Pulse width
modulation regulated based on the temperature read by the Type K Thermocouple
sensor. In making this system one must know the programming language on the
PLC (Ladder Diagram). ) and PC as well as the components contained in this DC
motor control system so that the system can work to control the DC Motor speed
based on the desired temperature setting. In making this control system used the
observation method by doing the design and testing of the tools made. The tests
carried out aim to obtain data on the results of measurements and research tools
as a reference so that they can be compared with the basic theory that has been
studied. Based on the manufacture of this control system, the results obtained are
DC motor speed regulation with Pulse width modulation based on changes in
temperature on the Thermocouple sensor using PLC.

Keywords: DC Motor, Programmable logic controller, Pulse width modulation,
Thermocouple sensor Type K
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