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ABSTRAK 

 

SISTEM MONITORING DAYA PADA ROBOT PEMOTONG RUMPUT 

TENAGA SURYA BERBASIS INTERNET OF THINGS 

 

Oleh  

DANTY PERMATASARI 

061830320825 

 
Saat ini teknologi berkembang pesat di berbagai bidang keilmuan. Manusia terus 

berupaya mengembangkan dan meneliti teknologi–teknologi terbaru, karena 

perkembangan teknologi saat ini sangat membantu dan memudahkan kita dalam berbagai 

hal. Salah satu teknologi yang berkembang pesat saat ini adalah teknologi robotika yaitu 

pada robot pemotong rumput yang masih menggunakan sumber energi konvensional untuk 

menjalankannya serta terdapat kekurangan dalam hal efisiensi dan keamanan dalam 

penggunaan yaitu polusi udara. Sehingga diperlukan sumber tenaga alternatif yang 

terbarukan dan bebas polusi agar tidak menyebabkan pemanasan global. Salah satu sumber 

energi terbarukan adalah energi tenaga surya. Energi tenaga surya memanfaatkan sinar dan 

panas dari matahari. Dalam laporan akhir ini dibahas sistem monitoring daya pada robot 

pemotong rumput tenaga surya berbasis Internet of Things yang terdiri dari NodeMCU 

ESP32 sebagai Mikrokontroler, Panel Surya sebagai pengisi daya ke baterai, Driver 

Motor BTS 7960 sebagai pemberi perintah terhadap Motor DC untuk penggerak roda 

robot, Relay untuk mengaktifkan pisau pemotong rumput dan sensor arus tegangan 

PZEM-017 untuk mengukur pemakaian daya serta teknologi Internet of Things yang 

ditampilkan di aplikasi Blynk sebagai monitoring daya pada robot. 

 
Kata kunci: Robot Pemotong Rumput, Tenaga Surya, NodeMCU ESP32, Driver Motor, 

Motor DC, Sensor Arus Tegangan, Internet of Things 
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ABSTRACT 

 

POWER MONITORING SYSTEM OF SOLAR POWER LAWN MOWER 

ROBOT BASED OF INTERNET OF THINGS 

 

By 

DANTY PERMATASARI 

061830320825 

 
Currently technology is developing rapidly in various scientific fields. Humans continue 

to strive to develop and research the latest technologies, because current technological 

developments are very helpful and facilitate us in various ways. One of the technologies 

is developing rapidly at this time is robotics technology, namely lawn mower robots that 

still use conventional energy sources to run and there are shortcomings in terms of 

efficiency and safety in use, namely air pollution. So we need an alternative source of 

renewable and pollution-free energy so as not to cause global warming. One of the 

renewable energy sources is solar energy. Solar energy utilizes light and heat from the 

sun. In this final report, a power monitoring system for a solar lawn mower based on the 

Internet of Things is discussed which consists of NodeMCU ESP32 as a Microcontroller, 

Solar Panels as a charger for the battery, BTS 7960 Motor Driver as a command provider 

for DC Motors for robotic wheel drive, Relays to activate the lawn mower and voltage 

current sensor PZEM-017 to measure power usage as well as Internet of Things 

technology displayed in the Blynk application as power monitoring in robots. 

 

Keywords: Lawn Mower Robot, Solar Power, NodeMCU ESP32, Driver Motor, DC 

Motor, Current Voltage Sensor, Internet of Things 
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