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ABSTRAK

Robot Pengambil dan Pengangkut Bola Mini Berdasarkan Warna
Menggunakan Lego Mindstorms 51515

Rafif Fakhri (2021 : xx halaman)

Pembuatan laporan akhir ini bertujuan untuk merancang dan membangun sebuah
robot menggunakan Lego Mindstorms 51515. Lego Mindstorms 51515 ini dapat
dibuat dan dibentuk sesuai dengan keinginan user dan dapat dirakit dengan berbagai
bentuk sesuai kebutuhan. Robot ini dapat mengambil dan mengangkut bola mini
berdasarkan warna, yang dimana menggunakan gripper yang digerakan oleh 1 buah
motor medium untuk mengambil bola mini berwarna, serta sensor warna untuk
mendeteksi warna dari bola mini dan 2 buah motor medium sebagai penggerak dari
robot pengangkut bola mini berwarna untuk mendeteksi bola mini berwarna ini juga
menggunakan sensor ultrasonic sebagai alat mendeteksi keberadaan dari bola mini
berwarna tersebut. Penulis menyarankan agar dalam pembuatan robot ini adanya
pengembangan lebih lanjut mengenai barang yang bisa diambil dan diangkut oleh

robot tersebut.

Kata Kunci : Lego Mindstorms 51515, robot, sensor ultrasonic, sensor

warna, motor medium, gripper.
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ABSTRACT

Color Based Mini Ball Picking and Transporting Robot Using Lego
Mindstorms 51515

Rafif Fakhri (2021 : xx pages)

The purpose of this final report is to design and build a robot using Lego
Mindstorms 51515. Lego Mindstorms 51515 can and can be shaped according to
the user’s wishes and can be assembled in various shapes as needed. This robot
can pick up and pick up mini balls based on color. which uses a gripper that is
driven by 1 medium motor to pick up mini balls, as well as color sensors from mini
balls and 2 medium motors as a driving force for colored mini balls transporting
robots to detect mini balls. It also uses an ultrasonic sensor as a tools to detect the
presence of the colored mini. The author suggests that in the manufacture of this
robot there is further development of goods that can be taken and transported by
the robot.

Keywords :  Lego Mindstorms 51515, robot, ultrasonic censor, color censor,

motor medium, gripper.
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