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MOTTO 

 

“Ketika ada kesempatan datang, jangan ragu untuk mengambil. Kalau tidak 

diambil, kemungkinan besar penyesalan akan selalu mendatangi”. 
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Kurnia Aprianda  061830701081 

 

Abstrak 

 Masker box dan hand sanitizer otomatis adalah alat yang dapat 

mengeluarkan gel hand sanitizer secara otomatis serta memudahkan seseorang 

mengambil masker tanpa menyentuh box masker. Tujuan dari perakitan masker box 

dan hand sanitizer otomatis adalah merakit masker box dan hand sanitizer otomatis 

menggunakan Lego Mindstorms 51515 serta menggunakan program aplikasi Lego 

Mindstorms Inventor pada Masker Box dan Hand Sanitizer Otomatis. Kesimpulan 

yang dapat ditarik penulis adalah indikator pengujian pergerakan alat menggunakan 

2 motor medium yang digunakan oleh hand sanitizer dan 1 motor medium yang 

digunakan oleh masker box. Indikator pengujian pergerakan alat menggunakan 

sensor jarak. Sistem kerja masker box dan hand sanitizer otomatis mendapatkan 

persentase keberhasilan sebesar 100%. Hasil pengujian dari sistem kerja 

keseluruhan menghasilkan rata – rata waktu 17,54 detik. 

Kata Kunci : Masker box, Hand sanitizer, Otomatis, Lego 
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Abstract 

Box masks and automatic hand sanitizers are tools that can remove hand 

sanitizer gel automatically and make it easier for someone to take a mask without 

touching the mask box. The purpose of assembling the box mask and automatic 

hand sanitizer is to assemble the box mask and automatic hand sanitizer using Lego 

Mindstorms 51515 and using the Lego Mindstorms Inventor application program 

on the Mask Box and Automatic Hand Sanitizer. The conclusion that can be drawn 

by the author is the indicator for testing the movement of the tool using 2 medium 

motors used by hand sanitizers and 1 medium motor used by box masks. The tool 

movement test indicator uses a proximity sensor. The box mask and hand sanitizer 

work system automatically gets a success percentage of 100%. The test results of 

the overall work system produce an average time of 17.54 seconds. 

 

Keywords: Mask box, Hand sanitizer, Automatic, Lego 
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