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ABSTRAK

ROBOT ARM LIQUID FILLING PARFUME MENGGUNAKAN SENSOR

WARNA TCS3200 Dea Ananda Zenita, 2021 (xv + 43 halaman) Email:

deaazn20@gmail.com

Jurusan Teknik Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya

Menurut Robotic Industries Association (RIA), Robot adalah sebuah manipulator
yang di desain untuk memindahkan material, benda, alat, atau peralatan tertentu lewat
pergerakan yang terprogram untuk melakukan berbagai macam tugas. Pada umumnya
robot lengan dapat melakukan dua gerakan yaitu gerakan berputar dan gerakan
memanjang atau memendek. Salah satu sisi yang disebut sumbu ditanam pada bidang
statis dan sisi lain disebut end effector. Selain itu pergerakan robot lengan dapat diatur
sesuai dengan kebutuhan yang diinginkan. Contoh dari robot lengan yaitu, robot lengan
pemindah barang, robot lengan pemindai warna dan robot lengan pemotong kertas.
Dari beberapa contoh tersebut dibuatlah sebuah robot arm liqud filling parfume.
Robot ini dapat melakukan liquid filling parfume dengan menggunakan sensor warna
TCS3200. Sensor warna TCS3200 ini berfungsi sebagai parameter pengenal indikator
volume cairan yang akan di distribusi. Manfaat perakitan robot ini adalah dapat
mempermudah pengisian parfum karena pengisian dilakukan secara otomatis.

Mampu melakukan liquid filling lebih presisi sehingga tidak ada cairan yang tumpah.

Kata kunci : Robot lengan 6 DOF Arm Sixaxis Robot 201, Robot, Sensor warna.
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ABSTRACK

ROBOT ARM LIQUID FILLING PARFUME USING SENSOR COLOR
TCS3200 Dea Ananda Zenita, 2021 (xv + 43 pages)

Email: deaazn20@gmail.com

Computer Engineering Departement State Polytechnic of Sriwijaya

According to the Robotic Industries Association (RIA), a robot is a manipulator
designed to move certain materials, objects, tools, or equipment through
programmed movements to perform various tasks. In general, robotic arms can
perform two movements, namely rotating movements and elongated or
shortened movements. One side called the axis is planted in the static plane and the
other side is called the end effector. In addition, the movement of the robot arm
can be adjusted according to the desired needs. Examples of arm robots are item
moving arm robot, color scanning arm robot and paper cutting arm robot. From
these examples, a robotic arm liquid filling perfume was made. This robot can do
liquid filling perfume using the TCS3200 color sensor. The TCS3200 color sensor
functions as an indicator of the volume of the liquid to be distributed. The benefit
of this robot assembly is that it can make it easier to fill perfume because the filling
is done automatically. Able to do liquid filling more precisely so that no liquid is

spilled.

Keywords : Robot arm 6 DOF Arm Sixaxis Robot 201, Robot, Color sensor.
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