DAFTAR PUSTAKA

Anggoro. (2018, november 4). Definisi Robot. Retrieved from Klasifikasi Robot

berdasarkan kegunaan: http://eprints.undip.ac.id/41644/3/BAB_2.pdf

PRADANA. (2017, 12 24). Arduino Uno. Retrieved from akakom.ac.id:

https://eprints.akakom.ac.id/4940/3/3_143310018_BAB_|Il.pdf

MANUGRAH, M. (2018, Januari 10). Sensor . Retrieved from Sensor+Ultrasonik:

http://eprints.polsri.ac.id/2782/3/3.%20BAB%202.pdf

Simanjuntak. (2017, agustus 15). motor dc. Retrieved from pengertian-motor-dc:

http://eprints.polsri.ac.id/4649/4/BAB%2011%20%20LA.pdf

Hial, A. (2018, maret 15). motor servo. Retrieved from PEMANFAATAN MOTOR
SERVO SEBAGAIPENGGERAK: https: /lejournal.undip.ac

id/index.php/gema_teknologi/article/view/8924

Atmaja, [. M., Hartono, B., dan Waluyo, R., 2019, “Perancangan Gripper Pada Lengan
Robot Pemindahan Bahan Tipe Cartesian Coordinate”. Vol. 1 (2019) 2655 — 1950

Maulana, T. (2017, desember 24). servo kontroler. Retrieved from materi-tentang-

pca9685: http://eprints.polsri.ac.id/4651/3/File%20l111.pdf



sitepu, J. (2019, Juni 14). sensor suhu DS18B20. Retrieved from mikroavr:

https://mikroavr.com/ds18b20-arduino/

Pambudi. (2020, april 23). Rancang Bangun Penyiraman Tanaman Pintar.

Retrievedfromresearchgate: https://www.researchgate.net/publication/342234618

_Rancang_Bangun_Penyiraman_Tanaman_Pintar_Menggunakan_Smartphone_dan_

Mikrokontroler_Arduino_Berbasis_Internet_of Thing

Natsir. (2019, Maret 31). IMPLEMENTASI IOT UNTUK SISTEM KENDALI AC
OTOMATIS PADA RUANG KELAS DI UNIVERSITAS SERANG RAYA . Retrieved

fromejurnal.lppmunsera.org:https://ejurnal.lppmunsera.org/index.php/PROSISKO

/Article/view/1128
Rijanto. (2018, agustus 6). Algoritma Dan Pemrograman. Retrieved from scribd.:

https://www.scribd.com/doc/109877709/Algoritma-Dan-Pemrograman

Prima, A. (2018, 01 15). Pengertian Tanah. Retrieved from polsri.ac.id:

http://eprints.polsri.ac.id/1346/3/BAB%?2011.pdf






