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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SISTEM TAMPILAN INFORMASI 

KENDARAAN PADA AREA PARKIR 

(Sub Bahasan : SOFTWARE CodeVision AVR) 

(2014 : xii+66 Halaman+Gambar+Tabel+Daftar Pustaka+Lampiran) 

 

SILVY MONICA 

0611 3033 0284 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA  
 

Kemajuan teknologi telah memasuki berbagai bidang, salah satunya termasuklah 

dalam bidang transportasi dan perparkiran. Otomatisasi sistem parkir dalam dunia 

modern saat ini sangatlah diperlukan dengan tujuan efektivitas dan efisiensi. 

Sistem tampilan informasi pada area parkir ini adalah salah satu alternatif yang 

dapat diterapkan untuk menangani permasalahan perparkiran yang ada saat ini. 

Alat ini menggunakaan mikrokontroller ATMega16 sebagai pusat kendali dan 

sensor LDR untuk mendeteksi ada atau tidaknya area parkir yang kosong dan 

akan ditampilkan ke LCD. Sensor infrared akan menginformasikan kepada Motor 

DC untuk membuka dan menutup portal parkir dan gerakan motor tersebut akan 

dibatasi oleh Limit Switch. Perancangan program dalam alat ini menggunakan 

software Code Vision AVR yang menggunakan bahasa C sebagai bahasa 

pemrogramannya. Pada saat mobil masuk dan terdeteksi oleh sensor infrared, 

secara bersamaan struk parkir akan tercetak sehingga mobil dapat mengisi lokal 

parkir sesuai yang tercetak dalam struk tersebut. Alat ini dapat berfungsi dengan 

baik ketika cahaya yang dibutuhkan cukup, tidak terlalu gelap maupun terang 

sehingga LDR dapat bekerja sesuai fungsinya.  

 

Kata Kunci : Mikrokontroler ATMega16, sensor Infrared, sensor LDR, Code 

Vision-AVR, LCD, motor DC, limit switch 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

DESIGN INFORMATION DISPLAY SYSTEM  

IN PARKING AREA  

(SOFTWARE CodeVision AVR) 

(2014 : xii+ 66Page +List of Figure+List of Table +Reference+Attachment)  

 

SILVY MONICA 

0611 3033 0284 
ELECTRO ENGINEERING  

TELECOMMUNICATION ENGINEERING  

POLYTECHNIC STATE OF SRIWIJAYA   
 

Advances in technology have entered many fields, one of which included in the 

field of transportation and parking. Automated parking systems in modern world 

it is necessary with the aim of effectiveness and efficiency. Information display 

system at this parking area is one alternative that can be applied to address the 

parking problems that exist today. This tool used ATmega16 microcontroller as 

the control center and LDR sensors to detect the presence or absence of an empty 

parking area and will be displayed to the LCD. Infrared sensor will inform the DC 

motor to open and close the portal parking and the motor movement is restricted 

by the Limit Switch. The design of the program using a software Code Vision 

AVR that uses a C language as a programming language. At the time of entering 

the car and detected by an infrared sensor, parking structures simultaneously be 

printed so that the car park can fill in the appropriate local printed on the receipt. 

This tool can function properly when needed enough light, not too dark or bright 

that LDR can work according to its function. 

 

Keyword : Mikrokontroler ATMega16, sensor Infrared, sensor LDR, Code 

Vision-AVR, LCD, motor DC, limit switch 
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