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MOTTO

“Sesungguhnya sesudah kesulitan ini ada kemudahan, maka apabila
kamu telah selesai (dari satu urusan), kerjakanlah dengan sungguh-
sungguh (urusan) yang lain dan hanya kepada Tuhanmulah
hendaknya kami berharap.”

(QS. Al-Insyirah [94] : 6-8)

" Jangan terlalu ambil hati dengan ucapan seseorang, kadang manusia punya
mulut tapi belum tentu punya pikiran”
(Albert Einstein)

“Keberhasilan bukanlah milik orang yang pintar. Keberhasilan adalah

kepunyaan mereka yang senantiasa berusaha”
(B.J. Habibie)

" Selama Ada Niat dan Keyakinan Semua Akan Jadi Mungkin'*
(Muhammad Rifky Ramadhan Jaya)

Kupersembahkan kepada :

s Allah SWT

+» Keluarga Tersayang

++ Sahabat dan Teman Seperjuangan

«  Almamaterku



ABSTRAK

Rancang Bangun Robot Penyemprotan cairan disinfektan pada sebuah paket
Menggunakan 6 DOF metal Alumunium Alloy Mechanical arm Sixaxis Robot

201 mobile arm

Muhammad Rifky Ramadhan Jaya (2021 : 53 halaman)

Pembuatan laporan akhir ini bertujuan untuk membuat dan mengembangkan cara
kerja robot Arm Robot Mobile 6 DOF 201. Arm Robot Mobile 6 DOF 201 ini dapat
dibuat sesuai dengan keinginan user dan dapat dirakit dengan berbagai bentuk
sesuai kebutuhan. Robot ini dapat menyemprotkan cairan disinfektan dengan
memiliki kemampuan menyemprotkan cairan disinfektan pada sebuah paket
menggunakan sensor ultrasonic Hy-Srf05 untuk mendeteksi objek sebuah paket,
serta motor dc digunakan untuk menyemprotkan air dan ngompah section pump
untuk mengakat sebuah paket, dan motor servo sebagai penggerak Arm Robot
Mobile 6 DOF 201. Penulis menyarankan agar dalam pembuatan alat ini adanya
pengembangan lebih lanjut mengenai kemampuan Arm Robot Mobile 6 DOF 201

inl.

Kata Kunci : Arm Robot Mobile 6 DOF 201, robot, sensor ultrasonic Hy-
Srf05, motor DC, motor servo, menyemprot cairan disinfektan,
paket.



ABSTRAK

Design and Build Robot Spraying disinfectant liquid in a package Using 6

DOF metal Aluminum Alloy Mechanical arm Sixaxis Robot 201 mobile arm
_______________________________________________________________________________________________________________|

Muhammad Rifky Ramadhan Jaya (2021 : 53 halaman)

Making this final report aims to create and develop the workings of the Arm Robot
Mobile 6 DOF 201 robot. Arm Robot Mobile 6 DOF 201 can be made according to
the wishes of the user and can be assembled in various shapes as needed. This robot
can spray disinfectant liquid by having the ability to spray disinfectant liquid on a
package using the Hy-Srf05 ultrasonic sensor to detect the object of a package, as
well as a dc motor used to spray water and pouring out the section pump to lift a
package, and a servo motor as a drive for the Arm Robot. Mobile 6 DOF 201. The
author suggests that in the manufacture of this tool there is further development of
the capabilities of the Arm Robot Mobile 6 DOF 201.

Kata Kunci : Arm Robot Mobile 6 DOF 201, robot, ultrasonic sensor Hy-
Srf05, DC motor, servo motor, spraying liquid disinfectant,

package.
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